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SCHOFIELD 



ANORONING F6R ATT FASTSTALLA EN VARELSES POSITION 
OCH/ELLER ORIENTERING I F6RHALLANDE TILL EN OMGIVNING 
OCH anvandning av en SADAN ANORDNING 

10 

UPPFINNINGENS OMRADE 

Fdreliggande uppflnning avser anordningar fdr att faststaila en 
vareises position och/eller orientering i forhallande till en omgiv- 
15 ning och anvSndningar av sadana anordningar. 

Sadana anordningar kan anvSndas fSr en rad andamSI, men hSr- 
efter kommer i fdrsta hand att beskrtvas de specieila, men inga- 
lunda for uppfinningen begrSnsande, anvSndningsomrSdena ut- 
20 gorande ett hjaipmedel vid guidning och dvervakning av en va- 
relse och vid avsdkning, bevakning elier kontroll av ett fdremal, 
omrdde eiler en volym med hjalp av en vareise. 

F6rst av allt kommer nedan ett antal i fOreliggande ansdkan an- 
25 vanda begrepp att ndrmare forklaras och definieras. HSrvid fram- 
hdlles att de i texten fOrekommande begreppen "vareise", 
"objekt", "foreteelse". "omgivning", "inomhus", "semi-inomhus". 
"model!", "position", "orientering", "auktorisation" och "abstrakta 
stationer" §r att ge mycket vida betydelser I enllghet med efter- 
30 fdljande definitioner. 

I begreppet "vareise' Inkluderas mSnniskor och djur. Aven om 
djur tillhorande gruppen daggdjur i fdrsta hand avses. sd Inbegri- 
pes 3ven andra djur, sdsom fdglar. fiskar. grod- och krdldjur samt 
35 insekter. 
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Med begreppet "objekf avses bade fysiska fdremal och varelser 
eller delar darav. 

Begreppet "fSreteelse" innefattar fbrutom varelse och fdremSI 
aven dnga, vatskor. skuggor, ljussken, Ijudkailor. vagor. vlbratlo- 
ner, rSrelser. sprickor under utbredning. luftdrag. fidden, virvlar. 
turbulens. missfSrgningar och fargsklftningar samt andra jSmfdr- 
bara fenomen. 
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10 En "omglvning" kan utgOras av ett eller flora fysiska fdremSI eller 
delar darav. och/eller varelser, sdvSI som av en godtyckllg volym 
med eller utan fysiska begrSnsnlngsytor. Volymen eller rummet 
kan inkludera ett eller flera sollda faremdl och/eller inrymma olika 
modier i gas- och/eller vatskeform. Det ir ocksS mOjllgt att ett 

15 vakuum rider i volymen. I omgivningen kan forekomma bide 
stationara och rorliga objekt/fSreteelser. Den aktuella omgiv- 
ningen kan vara belSgen bide utomhus och Inomhus samt upp- 
visa stor eller liten utstrackning I fdrhillande till varelsen. 

20 Fereliggande uppflnning ar avsedd att tlllSmpas frSmst "inomhus" 
och "semMnomhus". Under begreppet inomhus inkluderas alia 
typer av lokaliseringar invandlgt olika slags permanenta eller 
tillfilllga byggnatloner och konstruktioner eller naturligt f5re- 
kommande inneslutningar. sisom bostadshus, fabrikslokaler. 

25 kontor, tait, grottor, tunnlar, gruvor, men Sven enklare konstruk- 
tioner dar det finns vSggar, pelare och/eller master som bar upp 
nigon form av tak. Taken kan vara heltickande eller i form av 
nat, galler eller ribbor. Till kategorin inomhusomgivningar rSknas 
aven platser inuti olika slags farkoster, sasom fartyg, tig, hilar, 

30 flygplan och rymdfarkoster. I begreppet semi-inomhus avses 
platser beligna utomhus i nirheten av konstruktioner eller natur- 
ligt ferekommande faremil samt 1 anslutning till Inomhusomglv- 
ningarnas yttre begrinsningar. sisom I nirheten av viggar. tak. 
master, pelare. kraftledningar. torn, murar, belysningsstolpar, 

36 broar. trad, kiippformationer, stenar, buskar, dalgingar och kul- 
lar. vattensamiingar, strandlinjer, variationer i vixtlighet etc. 
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Det ska ocksa betonas att begreppet "modell" avses Innefatta 
alltifran mycket enkia modeller av omgivningar. sasom enstaka 
samordhade data, diagram, ritningar. kartor etc.. till mer avance- 
rade tvS-, tre- eller hSgredimenslonella modeller vilka kan fSr- 
5 flyttas. roteras. forandras eller pa annat satt behandlas t ex i en 
datorgrafisk miljo far blldbehandling och/eller utvarderlng. och 
ocksa de mest avancerade modellerna vad avser Interaktlv an- 
vSndnlng, de s k virtual reality (VR)-modellerna. i vilka en anvan- 
dare vlrtuellt kan taga del av en omglvnlngs egenskaper. Vldare 

10 kan modellerna inkludera fotograflaka stillbitder och rorliga bilder 
I form av filmade sekvenser. I en modell kan vektorlella storheter. 
sSsom t ex gasflode, illustreras medelst pilar pi sidant sStt att 
en pils riktning och langd anger riktning respektlve matetai f6r 
den aktuella storheten. Vidare kan andra. oftast ej rlktnlngsbe- 

15 roende storheter. sasom temperaturer, strSlningsintensiteter etc. 
Sterges i form av oUkfargade transparenta ytor representerande 
ytor i en volym utmed vilka ytor den aktuella storheten t ex har 
ett konstant vSrde. Dessutom mkluderas dven holografiska ater- 
givningar och modeller av abstrakt och berdkningsmissig typ. 

20 sdsom de som avbildar en omgivning medelst t ex reclproka rum. 

Vidare har begreppen "position" och "orientering" fOljande bety- 
delser. Ett tredlmensionellt objekt, d v s ett fysiskt fSremSI eller 
en varelse. kan ha upp till sex rumsliga frihetsgrader, tre trans- 

25 iationer och tre vrldnlngar. Objektets "position" definieras av de 
storheter som anger translationer I fdrhSMande till ett aktuellt 
koordlnatsystems origo. Dessa betecknas I denna ansakan med 
X. y och z. Det ar emellertld ocksa mdjligt att ange positlonspa- 
rametrarna i andra koordinatsystem, t ex i polara koordinater (r, 

30 9, 9). Objektets "orientering" definieras av de storheter som an- 
ger faremdiets vrldnlngsvinklar i koordinatsystemet. Dessa be- 
tecknas I denna ansakan med a, p och y. 



I praktiken har ett objekt ofta ett antal frihetsgrader som dr 
35 mindre an sex. Exempelvis har en markdr pS en datorpresenta- 
tlon vanligen tvS frihetsgrader. Dess orientering Sr konstant (eller 
irrelevant), och dess position karakteriseras av tvS variabler. Pa 
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samma &Mt kan ett tredimensionellt objekt ha s^idana be- 
gransningar att det har farre an sex frihetsgrader. Exempelvis 
bar en pd ©n bordsskiva flyttbar klots tre frihetsgrader - tvS varl- 
abler anger dess lage pa bordssklvan och en variabel dess ori- 
5 entering, d v s dess vrldningsvinkel runt en mot skivan vinkelrSt 
axel. 

"Auktorlsatlon" innebSr att en varelse har tilltrade, eller Into har 
tilltrade, till ett visst omrade/volym I en omgivning eller till ett 

10 objekt eller ^r tilldten, eller Inte tilliten, att utfOra en viss StgSrd. 
Oenna auktorlsatlon kan ocksa vara villkorad till en speciell tid- 
punkt eller till en fdrdeflnierad atgard som mdste utforas av va- 
relsen eller av ndgon annan eller till att ett speciellt tillstdnd rd- 
der i omgivningen eller till att en sdrsklld hdndelse Intraf- 

15 fat/lntrSffar. 

"Abstrakta" stationer Sr valda uppsSttningar av positioner 
och/eller orlenteringar i omgivningen vllka inte nddvandlgtvis be- 
hover sammanfalla med ett fysiskt foremdis placering eller ut- 
20 strackning. utan en abstrakt station kan vara definierade av en 
eller flera valda positions- och/eller orienteringsparametrar bero- 
ende pa, eiler oberoende av, omgivningens egenskaper, samt 
eventuellt fbrlagd till ett specifikt tldslntervall. 

25 Vidare ska pSpekas att fastan det 1 nedanstaende text I fttrsta 
hand fir beskrivet tiliampningsexempel I vllka den relative fOr- 
flyttningen mellan anordningen. eller atminstone delar darav, och 
■ omgivningen. genomfdrs genom forflyttning av sjaiva anord- 

' ningen, sS ar det mdjiigt att i vissa fall anvanda en fixerad an- 

ordning och istailet astadkomma den relative fOrflyttningen ge- 
nom fbrflyttning av omgivningen, t ex i de fail omgivningen utg5rs 
!*'- av ett icke fast installerat fdremai. 



TIDIGARE KAND TEKNIK 



Det fSreligger Inom en mangd olika omrSden ett behov av att lo- 
kalisera en varelse, ofta en manniska. eller ett med varelsen fOr- 
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bundet fOremSI, med avseende pd dess position och/elier orien- 
terlng i fbrhallande till en omgivning. Ffiremalet kan t ex vara en 
farkost av nagot slag I vllken varelsen befinner sig. 

5 F6r detta andamal kan anvandas ett GPS, d v s ett sateilitsystem 
for bestamning av positionen hos exempelvis batar. flygplan, 
landfordon ocli/eller enskilda personer, vilket system med hjaip 
av kdnda positioner hos ett antal satelliter och signalSverforing 
fr^n dessa tili en mottagarenhel kan faststaila var mottagaren- 

10 lieten befinner sig. Ett GPS uppvisar emellertid en rad nackdelar. 
Dessa Sr i forsta hand att systemet fungerar vfil endast i miljeer 
d§r f4 elier inga faremdl med ok§nd utstrSckning och/elier tSthet 
Sr beiagna mellan sateliiterna och mottagarenheten och dSr ringa 
mottagning av reflekterade v§gor fSreligger. d v s I praktlken en- 

15 dast utomhus. Detta beror pd att systemet ar baserat pd att mSta 
gdngtiden for de overfdrda radiosignalerna och ett antagande om 
att signalen fSrdas genom ett visst kant medium, i vilket 
signalernas utbredningshastighet ar kand. fran sateiliten rakt till 
motagarenheten. Hos de reflekterade vigorna som uppvisar en 

20 signalvSgsforiangning kommer g^ingtiden frSn sateiliten till 
mottagarenheten att variera och vara st5rre an fdr icke-reflekte- 
rade vagor vilket bidrager till en onoggrannhet hos systemet. 
Detta Sr fallet t ex da mottagarenheten &r beiagen Inomhus och 
mottager signaler som refiekteras mot ndgot f5remdl I utomhus- 

25 omgivningen f6r att sedan passera In till mottagarenheten via 
olika fSnster. Vidare har systemet en prestanda som innebSr att 
positionen hos ett foremal i gynnsamma fall kan bestammas med 
en feimarginal i storieksordningen centimeter i det fall ett s k 
DGPS (differenlielit GPS) utnyttjas. Vid i praktiken ofta forekom- 

30 mande mdttliga signalhinder/signalvagsfdriangningar erhdiles en 
hdgre onoggrannhet, i storieksordningen meter, och med motta- 
garenheten placerad inomhus ar systemet i praktlken obrukbart. 
vilket innebar att f6r mSnga tlliampntngar ar systemet helt otili- 
rackligt eller oanvSndbart. En mottagarenhet hos ett GPS fdrmSr 

35 inte att faststaila orienterlngen hos en varelse eller ett annat ob- 
jekt. For att faststaila atmlnstone en orientering krSvs anvand- 
ning av tvd eiler fiera mottagarenheter placerade pd avstdnd frdn 
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varandra pd ett och samma objekt. Med hjaip av tre motta- 
garenheter kan samtliga sex frihetsgrader hos ett objekt fast- 
stdllas. 

5 Ett annat system som i vissa fall kan anvSndas aven I en inom- 
husmiljO ffir att lokalisera en varelse eller ett med varelsen for- 
bundet foremal ar det s k Polhemus-systemet (Polhemus Inc., 
Colchester, Vt., USA). Systemet anvSnder sig av en treaxlig 
magnetdipolkilla och en treaxlig magnetfaitsensor. Genom att 

10 sekventiellt variera det utsdnda magnetfaltet dstadkommes tre 
inbdrdes oberoende excltationsvektorer. De av sensorn avkanda 
tre vektorerna innehaller tiltracklig Information fdr bestamning av 
sensorns l^ge och orienterlng relatlvt kSllan. Detta system har 
dock ett antal nackdelar. En nackdel §r kansligheten for 6vriga 

15 magnetfait pa anvandnlngsplatsen. vllket t ex fSrsvSrar anvSnd- 
nlng I en verkstadslokal, dar ett antal varierande magnetfait frSn 
motorer etc finns. En annan nackdel ar att nSrbelagna stdrre 
metallfOremSl negatlvt pdverkar systemets noggrannhet. vllket 
innebSr att systemet i praktlken bllr oanvSndbart vid t ex en tlll- 

20 verkningslinje for bllkarosser. Detsamma gSiler I kontorsmlljOer i 
narheten av platskSp/mdbler, blldskirmar som bygger p3 katod- 
straleror (CRT) och I narheten av andra magnetfaitsalstrande ap- 
parater. VIdare uppstar svgrlgheter I miljSer nara elektriska jarn- 
vagar, kraftlednlngar. stailverk och pa andra platser dar mag- 

25 netfait fdrellgger. En ytterligare nackdel Sr att sensorn mdste be- 
finna sig relativt nara magnetfaltskailan, vllket kraftlgt begrSnsar 
arbetsomradet vid samtidigt krav pS noggrannhet. Dessa nack- 
delar g6r att systemet bare ar anvandbart I speclella milj6er. 

30 UPPFINNINGENS SYFTEN OCH SAMMANFATTNING AV 
UPPFINNINGEN 

Ett syfte med f5religgande uppfinning ar att tillhandahdila en an> 
ordning som har formSgan att genom mottagning av signaler 
35 faststaila en varelses position och/eller orienterlng och vilken 
anordning Inte uppvisar den med matning av slgnalernas gangtld 
fdrknlppade onoggrannheten, harrdrande i fdrsta hand frdn den 
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genom reflektion av signalerna uppkomna fSrlSngningen av sig- 
nalvagen. vid positions- och/eiler orienterlngsbestamnlngen. VI- 
dare syftar uppfinningen till att tillhandahdiia en anordning me- 
detst vilken orlenteringen hos en varelse kan bestammas under 
5 anvSndning av endast en mottagarenhet. 

Detta syfte uppnSs enllgt uppfinningen genom en anordning for 
att faststaila en varelses position och/eller orientering i fSrhSI- 
iande till en omgivning. vilken anordning Innefattar ett med varel- 

10 sen fdrbundet iokaliseringsorgan inkluderande en givare anord- 
nad att faststaila sin position och/eller orientering i forhdilande 
till omgivningen genom att mottaga infallande signaler frSn sig- 
nalkailor i omgivningen och registrera de mottagna signalernas 
relative Infallsriktningar i fOrhallande till givaren. och ett medel 

15 medelst vilket varelsen och givaren ar sd farbundna att varelsens 
och givarens inbfirdes positioner och/eller orlenteringar §r 
anordnade att vara Inom ett begrdnsat interval!, fflr att medelst 
Information om givarens position och/eller orientering faststaila 
positionen och/eller orlenteringen f6r vareisen. 

20 

Med en sddan anordning kan en varelses position och/eller ori- 
entering faststalias utan att de mottagna signalernas gdngtid be- 
hdver matae och darigenom kan positions- och orlenteringsbe- 
stamningen ske med en kand kontrotlerad noggrannhet utan de 

25 felkaiior som fdrekommer vid matning av gdngtider beroende pa 
framst olika ISnga signalvagar till ffiljd av reflektion av signalerna 
och i viss utstrackning p& varierande utbredningshastighet hos 
signalerna pa grund av olika tathet hos olika medier i omgiv- 
ningen. Vidare ar inte noggrannheten med vilken bestamnlngen 

30 av framst orlenteringen kan ske beroende av att ett objekt har en 
viss minsta utstrackning. d v s eftersom det ar tlllrackllgt med en 
mottagarenhet sa kravs det inte att t ex varelsen elier forbind- 
ningsmedlet uppvisar en viss utstrackning i nftgon riktning for att 
mdjliggora placering av tva elter fiera mottagarenheter pa ett 

35 minsta avstSnd fran varandra f6r att uppna en viss noggrannhet. 
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Ett andra syfto med fdreliggande uppfinnfng Sr att tillhandahdila 
en anordning som har fOrmagan att genom mottagning av signa- 
ler faststaila posftlon och/eller orientering hos en varelse och vil- 
ken anordning reducerar eller eliminerar den till feijd av I omglv- 
ningen f5rekommande metalllska foremSi uppkomna onoggrann- 
heten hos tidigare kanda sadana anordningar och vilken anord- 
ning medger anvdndning inomhus. 
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Detta syfte uppnds genom att tilihandahdila en anordning fOr att 
10 faststSila en varelses position och/eller orientering i fOrhallande 
tili en omgivning, vilken anordning innefattar ett med varelsen 
forbundet lokaliseringsorgan inkluderande en givare anordnad att 
faststaila sin position och/eller orientering i ftirhallande till omgiv- 
ningen genom att mottaga infallande optlska signaler frin sig- 
15 nallcSilor i omgivningen, och ett medei medeist vilket varelsen 
och givaren Sr sS forbundna att varelsens och givarens inbdrdes 
positioner och/eller orienteringar ar anordnade att vara Inom ett 
begrSnsat intervall, for att medeist information om givarens posi- 
tion och/eller orientering faststSlla positionen och/elier orienter- 
20 ingen fdr varelsen. 

Genom en sadan anordning kan en varelses position och/eller 
orientering faststdllas I milJ6er, Sven inomhus. i vilka magnetiska 
fait och/eller metalllska fSremal forekommer utan att dessa stor 
25 signalerna och ddrigenom bidrager till onoggrannhet hos posi- 
tions- och/eller orienteringsbestimningen. 

Enligt en foredragen utf6ringsform av uppfinningen ar givaren 
anordnad att vid inbOrdes forfiyttning av givaren och omgivningen 

30 upprepat faststdlla sin position och/eller orientering i fdrhdltande 
till omgivningen. Harigenom uppnds att vetskap om varelsens 
position och/eller orientering kan erhallas kontinuerligt under det 
att varelsen fCrflyttar sig relativt omgivningen. Exempelvis kan 
f&rflyttningar och/elier rdrelser hos en mSnnlska forbunden med 

35 givaren faststailas f6r dokumentation och/eller for att utg6ra 
underlag for Overfdring av information baserad pS positions- 
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och/eller orienteringsbestgmningen till denna mSnnlska I syfte att 
ge anvisningar om vSgval, omglvningens beskaffenhet etc. 

Enligt en annan foredragen utfdringsform av uppflnningen Sr gi- 
5 varen anordnad att vid inbdrdes forflyttning av givaren och om- 
givningen vara fritt flyttbar och mekanlskt ostyrd av omglvningen 
I ett godtyckligt koordinatsystem. Genom att det bortsett U&n \ 
vissa fall eventueilt forekommande sladdar fOr t ex slgnal- 
och/eller kraftOverfdring inte forellgger nagon mekanisk fdrbind- 
10 ning med omglvningen som tvingar givaren och dSrmed varelsen 
att fdija nagon axel eller ndgot plan 1 ett bestamt koordinatsy- 
stem, erhdiles en mycket stor rdrelsefrihet far varelsen samtidigt 
som dennes position och/eller ortentering kan faststailas. 

15 Enligt en annan utfOringsform av uppflnningen ar givaren anord- 
nad att faststMlla sin position och/eller orienterlng med avseende 
p& minst tvd frihetsgrader i forhdilande till omglvningen. Hfirige- 
nom ar det mdjilgt att faststdlla t ex tvd positionskoordinater fdr 
en varelse. Vetskap om tva positionskoordinater ar i mdnga fall 

20 tillracklig information vid lokalisering av en varelse. Det ar t ex 
mdjiigt att pS ett tillfredsstallande satt faststalla positionen for en 
manniska I det fall information om I vllket plan manniskan befin- 
ner sig inte ar nodvandig eller denna information redan ar kand 
exempelvis genom att personen fdrflyttar sig utmed en och 

25 samma vSning i en byggnad. 

Enligt en annan foredragen utferingsform av uppflnningen ar gi- 
varen anordnad att faststalla sin position och/eller orienterlng 
med avseende pa minst tre frihetsgrader i fdrhSllande till omgiv- 
30 ningen. Harigenom ar det mOjIigt att faststalla t ex tre positions- 
koordinater och darmed fullstandigt faststalla positionen fdr va- 
relsen 1 fOrhailande till omglvningen. 

Enligt en annan utfdringsform av uppflnningen ar givaren anord- 
35 nad att faststalla sin position och orienterlng med avseende pS 
minst fyra frihetsgrader i fdrhallande till omgivningen. Harigenom 
ar det mdjiigt att faststalla t ex tre positionskoordinater och en 
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orlenterlngskoordlnat och darmed fulIstSndlgt faststalla posltio- 
nen f6r varelsen i f6rhSllande till omgivningen samt med avse- 
ende pa en frihetsgrad faststalla hur varelsen orlenterad I for- 
hailande till omgivningen. 1 komblnatlon med annan Information. 
5 sSsom att en mSnniska forbunden med lokalisertngsorganet be- 
finner sig i uppratt position, kan Information om en orienterings- 
parameter utnyttjas f6r att faststalla hur personen §r riktad med 
avseende pa dennes vertikaia rotatlonsaxel och dSrlgenom hur 
personen eller ndgon del hos denna. sasom huvud eller bilen, Sr 
10 riktad i fdrhSllande till omgivningen. 

Enligt en annan fdredragen utfOrlngsform av uppfmnlngen inklu- 
derar lokaliseringsorganet ett med givaren mekaniskt forbundet 
och av varelsen barbart pekdon fdr Inrlktning i fdrhallande till fa- 

15 reteelser I omgivningen. Med ett sSdant pekdon kan aven posi- 
tlonen och/eller orienteringen hos en fOreteelse i omgivningen 
faststailas. Genom att frdn en eller flera positioner rikta pekdonet 
mot den aktuella fOreteelsen och utnyttja positions- och orien- 
teringsinformationen erhallen medeist givaren samt eventuell 

20 ytterligare information om omgivningens beskaffenhet i form av 
t ex en modell. ar det mojiigt att faststalla namnda f5reteelses 
position och/eller orientering i f5rhallande till omgivningen. Vi- 
dare ar det mOjIigt att faststalla att varelsen har eller har haft en 
viss position och/eller orientering i forhailande till namnda fdre- 

25 teelse. 

Enligt en annan fOredragen utfOringsform av uppflnnlngen Inne- 
fattar pekdonet ett medel for utsSndning av riktad elektromagne- 
tlsk straining. Pekdonet kan t ex vara forsett med utrustning far 

30 utsandning av en laserljusstraie och darigenom kan pekdonet 
riktas mot den aktuella fOreteelsen med precision, saiedes kan 
Information om fOreteelsen position och/eller orientering erhdlias 
med hog noggrannhet, vllket ar av stort vdrde i mdnga tiliamp- 
ningar sSsom t ex vid detektering av tillstandet hos en viss ut- 

35 rustning i omgivningen. T ex faststailande av var det fdreligger 
en skada hos en maskin, en lackande vattenledning. en brand 
etc. 
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Enllgl en annan f5redragen utfOringsform av uppfinningen inklu- 
derar anordningen atminstone en referens deflnlerad genom infO- 
randet av atminstone ett villkor avseende givarens position 
5 och/eller orlentering I farhallande till omglvnlngen. Medelst en 
sddan referens och registrerlng av tillfallen dS givarens position 
och/eller orientering dverensstdmmer med referensen. erhSlles 
Information som kan anvandas for att t ex dokumentera om varel- 
sen varit vid en sarsklld plats och/eller haft en sdrsklld riktning 
10 och/eller anvandas som underlag for att vidtaga ndgon annan at- 
gard fdrknippad med att varelsen eller ett pekdon befinner sig i 
en sdrskild position och/eller orientering eller fdrknippad med att 
sd inte ar faliet. 



15 Enligt en annan foredragen utfdrlngsform av uppfinningen ar 
ngmnda atminstone ena villkor relaterat till placeringen och/eller 
utstracknlngen hos ett I omglvnlngen betdget ffiremdl sd att pla- 
cerlng av lokallseringsorganet I mekanlsk kontakt med fdremalet 
kravs for att uppfylla namnda atminstone ena villkor. Genom ett 

20 sddant referensf6remSI med forbestSmd placering I fSrhSllande 
till en omgivning kan det medelst lokallseringsorganet verlfieras 
att referensf6remalet §r placerat p& avsett s3tt och att varelsen 
ar eller hat varit nSrvarande vid referensfdremSilet eller registre- 
ras att avvikelse frSn detta fdreligger. Referensfdremdlet kan t ex 

25 vara ett stdldbegarligt foremSI, ett fSnster, en dOrr eller ett vred 
eller dyllkt. 

Enligt en annan ffiredragen utfdrlngsform av uppfinningen ar lo- 
kallseringsorganet och/eller referensfSremftlet utformat f6r att lo- 

30 kallseringsorganet ska gd ! ingrepp med fdremSlet fdr fixering av 
lokallseringsorganet eller en del dSrav, och ddrmed av givaren, i 
fdrhdilande till referensforemalet s& att givaren uppfyller nSmnda 
atminstone ena villkor. Harlgenom erhSlles en anordning som 
medfor ett enkelt forfarande for varelsen att bringa givaren i den 

35 avsedda positionen och/eller orienteringen motsvarande den de- 
finierade referensen. 
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Ytterligare fdrdelar med samt fdrdelaktiga sSrdrag hos uppfin- 
nlngen framgdr av den efterfoljande beskrivningen samt dvriga 
osjSIvstdndiga patentkrav. 

5 KORT BESKRIVNING AV RITNINGARNA 

Har nedan beskrivs sSsom exempei anffirda foredragna utfdran- 
den av uppfinningen under hSnvisning till bifogade ritnlngar, pd 



vilka: 



Fig 1 ar en perspektivvy av en omgivning i form av ett rum i 
ett museum inkluderande ett antal tavlor och en besd- 
kare av rummet. 

15 Fig 2 ar en schematisk perspektivvy av en uppflnningsenllg 
givare och pS glvaren Infallande signaler tidrrtirande 
frdn signalkallor i omgivningen. 

Fig 3 ar ett blockschema over en uppflnningsenlig anord- 
20 ning och exempei pS kommunikatlonsvagar mellan 

ddrl eventuellt ingaende delar. 



Fig 4 ar en vy ovanifran illustrerande en mdsshall och en 
besdkare ddrav, 

Fig 5a, 5b 

och 5c ar illustratloner av mdjiiga utseenden hos en av mass- 
besdkaren i fig 4 buren display fdr informationsfiverfb- 
ring, 

Fig 6 ar en vy ovanifran illustrerande en vaktrunda i en lokal 
och en vakt. 



Fig 7 ar en perspektivvy av en omgivning i vilken en person 
35 lokallserar ett lackage hos en ledning. 



I 
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Fig 8 3r en vy i enlighet med fig 7 1 villcen personen har fdr- 
fiyttat sig till en annan position i fdrhSllande till omgiv- 
ningen. 



5 Fig 9 ar en perspektivvy av en rdrledning ocli en dSrpi an- 
ordnad ventil samt ett lokallseringsorgan fdr anbring- 
ande pS ventilens vred, 

Fig 10 en vy ovanifran illustrerande ett industriomrdde 

10 som dr foremSi f5r avsdkning medelst en hund, och 

Fig 11 ar en vy illustrerande ett pa en person anbringat arm- 
band avsett att fungera som en elektronisk fotboja. 

15 DETALJERAD BESKRIVNING AV FOREDRAGNA UTFORANDEN 
AV UPPFINNINGEN 



Det i denna ansokning namnda lokatiseringsorganet kan i sitt 
enklaste utforande utgOras av dels en givare f6r mottagning av 
20 signaler infallande frdn signalkdlior i omgivningen, dels ett medel 
for fdrbindning av givaren och en varelse. 

Fdrbindningsmedlet kan vara t ex ett lim. eller en vSiska fdr bS- 
rande av givaren eller ett band inhysande givaren avsett att an- 

25 bringas pS varelsen, sdsom ett halsband. armband eller liknande. 
Det ska emeilertid framhdilas att fdrbindningsmedlet kan vara in- 
kiuderat i sjaiva givaren och tillhandahdilas genom givarens ut- 
formning utan utnyttjande av nligon komponent utfiver givaren. 
Exempeivis kan givaren vara fOrsedd med ett fdrbindningsmedel i 

30 form av ett "handtag" att givaren kan fdrbindas till varelsen t 
ex genom att varelsen belt enkelt griper eller biter tag i givaren. 
Givaren kan ocksd vara utformad sa att den kan inplanteras i va- 
relsen. 

35 En annan typ av fdrbindningsmedel fir olika sorters fordon. Hdr- 
vid 3r varelsen och fordonet anordnade med Inbdrdes positioner 
och/eller orienterlngar inom ett givet intervall genom att fordo- 
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nets utstrackning Sr begrSnsad eller genom att varelsen ar fixe- 
rad vid fordonet. Exempelvis kan givaren anordnas pd en bii i 
vilken varelsen beflnner sig eiler pd en bat pi vilken varelsen 
befinner sig. 

5 

Det ska ocksa framhallas att det inledningsvis definierade be- 
greppet omgivning kan i sitt enklaste utforande omfatta endast 
de signalkSllor frdn vllka givaren avses erhalla signaler for posi- 
tions- och/eller orlenterlngsbestSmnlngen, vllket kommer att be- 
10 skrivas utfdrligare nedan. 

Aven om det i detalj Inte ar beskrivet fSr samtliga utf6randeex- 
empel framhSlles det att fOr samtliga hari avhandlade tlliamp- 
ningar och utfdrandeexempel utnyttjas signalkailor i omgivningen 
15 far att utsanda, reflektera eller sprlda signaler som mottages av 
en givare i syfte att bestSmma givarens position och/eller orlen- 
tering. VIdare anger genomgSende ilka hSnvlsnlngsbeteckningar 
likadana eller motsvarande objekt. 

20 F6r att undvika feltolkningar papekas att med uttrycket 
'lokalisera" en foreteelse eller dylikt, avses i fSrsta hand att fast- 
staila positlonen och/eller orienteringen f6r fdreteelsen i farhSI- 
lande till omgivningen eller att spdra upp fdreteelsen I omgiv- 
ningen, aven om uppfinningen ocksS kan anvSndas for att lokall- 

25 sera, i betydelsen placera, en fOreteelse I en viss position 
och/eller orientering t fdrhSllande till omgivningen. 

I fig 1 illustreras en omgivning som utgers av ett rum 1, nSgra av 
rummets 1 begransningsytor och ett antal i rummet 1 befintliga 

30 foremSI 2. Fasten omgivningen i detta fall ar ett schematiskt 
itergivet rum 1 i en byggnad, kan I praktiken omgivningen vara 
vilken inomhus- eller semi-inomhusmiljd som heist uppvisande en 
mangd olika egenskaper. I detta utfdrandeexempel tankes om- 
givningen vara ett museirum 1 och de i rummet 1 fQrekommande 

35 fdremalen tavlor 2. En besSkare 3 av museet Sterfinns i rummet 
1. Besdkaren 3 ar enligt uppfinningen forsedd med en anordning 
far att faststalla sin position och/eller orientering i forhdllande till 
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omgivningen. Anordningen innefattar att med varelsen 3 forbun- 
det iokaliseringsorgan 4 inkluderande en givare 5 anordnad att 
faststaila sin position och/eller orientering i forhallande till omgiv- 
ningen. Den i lol<alisenngsorganet 4 Inkluderade givaren 5 fir 
5 anordnad pa besokarens 3 huvud. 

Hdrvid ar det intressant att faststaila personens 3 placering i fdr- 
hdllande till rummet 1 s&vai som i fdrhdilande till enskilda fdre* 
mdl 2 i rummet 1. Dessutom mfijiiggdr givaren 5 faststdllande av 
10 personens 3 orientering. Med givaren 5 placerad p& personens 3 
huvud erhSlls fttrutom positionsinformatlonen ocksa information 
om hur liuvudet ar vridet i forhallande till omgivningen, vllket 
Indlrekt ger upplysning om personens 3 betraktelseriktning. 

15 Forutom givaren 5 inkluderar lokaliseringsorganet 4 hdrlurar 6 
och en mikrofon 7. Lampligen ar givaren 5, hdrlurarna 6 och mik- 
rofonen 7 anordnade i ett s k headset for att anvandaren pd ett 
bekvamt satt skall kunna utnyttja utrustningen. Ovanndmnda 
headset utgor sdledes ett medel 8 medelst vilket personen 3 och 

20 givaren 5 ar sS fOrbundna att personens 3 och givarens 5 inbdr- 
des positioner och orienteringar ar anordnade att vara inom ett 
begrSlnsat intervdll. Sdlunda kan medelst information om giva- 
rens 5 position och/eller orientering positionen och/elier orfen- 
teringen fdr personen 3 faststallas. 

25 

Vidare cir givaren 5 anordnad att mottaga infallande signaler fr&n 
signalkdllor 9 i omgivningen, vilka signaler fortplantar sig ratlin- 
jigt mellan signalkaliorna 9 och givaren 5, f5r att Sstadkomma 
positions- eller orienteringsinformationen och vid inb5rdes for- 
30 flyttning av givaren 5 och omgivningen, d v s d& personen 3 f6r- 
flyttar sig. ar givaren 5 anordnad att upprepat faststaila sin posi- 
tion och/elier orientering i fdrhSilande tiit omgivningen. Vidare ar 
givaren 5, av bSraren av denna, fritt flyttbar och mekaniskt ostyrd 
av omgivningen i ett godtyckligt koordinatsystem. 

35 

Med uttrycket att ett foremals eller en varelses position ^r fast- 
staild avses i denna ansokan att atminstone nagon av de tre po- 
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sitionsparametrarna (x. y. z) ar kdnd i ett koordinatsystem vars 
fOrhdllande till omgivningen dr kdnt. Med uttrycket att ett fOre- 
mals eller en varelses orientering dr faststdlld avses i denna an- 
sOkan att atmlnstone nigon av de tre orientenngsparametrarna 
5 (a. P. y) 3r kand I ett koordinatsystem vars fGrhSllande till om- 
givningen ir kant. Beroende pa den aktuella tlllampningen av 
uppfinningen avses med varelsens position och/eller orientering i 
vissa fall positionen ocli/eller orienteringen fdr varelsen i sin 
helhet och i vissa fall positionen och/eller orienteringen fdr en 

10 specifik kroppsdel. I en tiliampning kan det vara tillrSckligt att 
veta t ex var en manniska beflnner sig och i en annan tillSmpnIng 
kan del krSvas information om t ex hur en mSnniskas huvud eiler 
hand Sr vrldet/vriden i fdrhdilande till omgivningen eller sarskilt i 
forhdliande till kroppen i ovrigt. Dessa 5nskemal styr d3rf6r i hdg 

15 grad antaiet givare /lokaliseringsorgan och dessas placering pa 
varelsen. 



Vaniigtvis dr givaren anordnad att faststilla sin position och/eller 
orientering med avseende pd minst tva frihetsgrader i ferhSilande 

20 till omgivningen. Detta §r fallet t ex dS en varelses eller ett 
fdremdis position 6nskas bestSmmas med avseende pd tvd posi- 
tionsparametrar. I det i fig 1 illustrerade exemplet faststailes 
Idmpligen personens 3 position med avseende ph minst tvd posi- 
tionsparametrar fdr att registrera personens 3 Idge i ett givet ho- 

25 risontalplan. t ex var pi golvet personen 3 beflnner sig. och med 
avseende pd minst en orienteringsparameter fdr att registrera 
personens 3 riktnrng i omgivningen, t ex i villcen riktning perso- 
nens 3 huvud ar installt eller nSrmare bestSmt hur huvudet ar 
vhdet kring en i forhSllande till horisontalplanet vinkelrSt axel. 

30 Vid anvandning av en givare 5 som faststdller fier frihetsgrader 
dr det ocksd mSjIlgt att dessutom faststSlla t ex i viiket horison- 
talplan personen 3 beflnner sig. Det aktueila horisontalplanet kan 
ju variera t ex om personen 3 besdker olika vdningar eller om 
personen 3 ifrSga bdjer respektive strdcker p& sig. Med vetskap 

35 om en ytterllgare orienteringsparameter kan det dessutom fast- 
stallas hur personens 3 huvud ar (utat, d v s dess vridningsvinkel 
i fOrhaltande till nSmnda mot horisontalplanet vinkelrSta axel. Fdr 
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att erhilla fullstSndfg information om personens 3 (huvudets) po- 
sition och orientering Icravs det att samtiiga positions- och orien- 
teringsparametrar faststSlles. 



5 Det l<ravs f6r att faststalla fyra rumsliga frihetsgrader hos givaren 
5 Stmlnstone tvd signalkdilor 9. i det fiesta fail atminstone tre 
signalkillor 9. Utnyttjande av enbart tvd signalkdilor 9 kraver 
enkia fall, exempeivis genom att en gynnsam symmetrl ffireligger, 
eller att viss positions- och orienteringsinformatlon kan erhdiias 

10 pa annat satt, t ex genom en modell av omgivningen. I det fall 
samtiiga sex frihetsgrader bnskas faststallas krSvs minst tre. 
oftast fyra signalkillor 9. I de fiesta fall Sr det en ferdel att ut- 
nyttja ett storre antal signalkdilor 9 oberoende av hur mSnga fri- 
hetsgrader som onskas faststallas, eftersom ett stort antal sig- 

15 nalkailor 9 sSkerstailer att det minsta antalet signalkillor 9 som 
krSvs far dverfOrlng av signalerna till givaren 5 alltid erhalles 
aven om nagon eller nagra av signalkallorna 9 skulle vara 
skymda, Dessa signalkallor 9 kan vara sSrskilt utplacerade i om- 
givningen, men de kan ocks^ utgSras av i omgivningen naturligt 

20 farekommande ffiremSI 2. 

En typ av givare 5 som kan anvandas i de uppfmningsenllga an- 
ordningarna har utvecklats och marknadsfSrs av MEEQ AB. 
Hassiegatan 20. SE-721 31 VSsterds, Svehge. 

25 

Med den i denna ansdkan och i de svenska patenten nr 444 530. 
458 427 och 506 517 beskrivna matmetoden ar det mdjiigt att 
utfSra matningar, d v s faststSlla position och/eller orientering, 
med hdg precision. I vissa fall med en noggrannhet 1 storleksord- 

30 ningen tlondelar av en mm, eller battre, med avseende ph posi- 
tion respektive tlondelar av en mrad, eller bdttre. med avseende 
pa orientering. Vidare finns det genom att inkommande signalers 
infallsriktningar registreras, och genom att givaren kdnner sin 
egen position och orientering saval som de 'onskade" signalkSI- 

35 lornas position, mojiigheten att sortera bort "falska signaler" har- 
r5rande fran t ex icke onskade signalkillor, alternativa signal- 
kallor eller reflekterade signalkallor. Genom att anvinda fler an 
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det minsta nddvandlga antalet signalkdilor kan Sven stdrningar i 
form av skymda signalkatlor hanteras av utrustningen utan att 
noggrannheten pdverkas namnvart. 

5 Vid tlliampning av uppflnnlngen f5rfares lampligen sa att Innan 
anvandaren nyttjar utrustningen sa bringas givaren 5 att Inhamta 
signaler frSn minst tva. helire frdn tre eller fyra och vanllgen frin 
fern eller fler signalkailor 9, vilka deflnierar omgivningens koordl- 
natsystem genom att givaren 5 flyttas runt omkring I rummet 1. 

10 till dess att givaren 5 erhaiHt tiilrackllg Information om signal- 
kallornas 9 placerlngar, d v s om omgivningens koordinatsystem. 
vilket kan genomfdras f5r hand eller av en person 3 eller annan 
varelse 3 eller medelst en Skanordning, en frftt rdrlig robot eller 
dylikt. Om det dessutom ar ett krav att under efterf6l]ande an- 

15 vandning veta den absoluta langdskalan utfores inmatningen av 
signalkailorna 9 under samtidigt nyttjande av en mattnormai. ex- 
empelvls genom att ett ffiremai med vSI kanda dimensioner ut- 
placeras som referensmStt I omglvningen vid inmatnlngsferfa- 
randet. 

20 

Grvaren 5 kan vara en tvadlmenslonell givare av det slag som be- 
skrlvs i det svenska patentet nr 444 530. Givaren kan sSledes 
vara ett optiskt instrument som arbetar med "optiska signaler", 
vllka I denna ansOkan avser signaler som utgdrs av, eller anvMn- 

25 der sig av. optisk straining sdvai Innanffir som utanfCr det synllga 
vaglangdsbandet. Det vaglangdsomrade som fdretradesvis avses 
ar det i intervallet 10-15000 nm. Med fordel kan vdgiangds- 
Intervallet 200-1600 nm tillampas. men det ska betonas att upp- 
fmningen inte pS nSgot satt Sr begransad till detta vSgiangdsin- 

30 tervall. Ett flertal signalkailor 9. t ex i form av lysdioder, kan vara 
anordnade pd avstSnd fran givaren och frdn varandra samt sa att 
vid normal anvandning av givaren ailtid minst tre, heist fyra av 
signalkailorna samtidigt kan overfdra signaler till givaren. Sig- 
nalkailornas positioner relatlvt varandra ar kanda. t ex genom 

35 inmatning av kallornas lagen I ett for dem gemensamt koordinat- 
system, vilken inmatning kan genomffiras medelst givaren. Vad 
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betrdffar Inmatning I Svrigt hSnvlsas till det svenska patentet nr 
506 517. 

Vidare Innefattar lokaliserlngsorganet 4 lampligen medel 10 f6r 
5 intern kommunlkation nnellan delarna: givaren 5, medlet 6 fSr 
dverfOring av information fran lokallseringsorganet 4 tiJi varelsen 
3 och det i lokaliserlngsorganet 4 inkiuderade medlet 7 for mot- 
tagnlng av information frSn varelsen 3. Kommunikationsmedlet/- 
medlen 10 kan uppvlsa en lokal datorenhet 11 och andra erfor- 

10 derllga standardkomponenter f6r signalbehandllng. signalOverfO- 
ring och lagring av Information. Se Sven fig 3. Anordningen In- 
nefattar fSretradesvIs ocksi ett medel 12 f6r extern kommunlka- 
tion mellan lokallseringsorganet 4 och t ex en central datorenhet 
13. Kommunlkationen. bade internt och externt. kan ske genom 

15 signals verfflring via trad eller en tradlOs lank. FastSn det i ex- 
emplet redovlsade medlet 6 for OverfOrlng av information frSn lo- 
kallseringsorganet 4 till varelsen 3 utgdrs av hdgtaiare 6 place- 
rade I hOrlurarna 6 kan mdnga andra informationsfiverfdringsme- 
dei anvikndas av vllka vissa kommer att redovisas I anslutning till 

20 andra utfSrandeexempel. Detsamma gailer fdr medlet 7 f6r mot- 
tagning av Information frSn varelsen 3, vilket medel inte n6d- 
vandlgtvis behSver vara en mikrofon 7. 

Givaren 5 stir via en kommunikationskanal i fOrbindelse med en 
25 beriikningsenhet, vilken kan vara Inkiuderad 1 datorenheten 11 
anordnad I lokaliserlngsorganet 4 eller I den centrala datorenhe- 
ten 13. Kommunlkatlonskanalen kan sdsom nSmnt ovan utgSras 
av en flexibel kabel eller - fdr att medge stdrsta mfijiiga rdrelse- 
frihet at operatoren - av en trSdl6s ISnk, t ex en IR-iank eller ra- 
30 dioidnk, t ex "Bluetooth" teknik frSn Ericsson Components AB I 
Kista, Sverige. Frdn givaren 5 ISmnas Information till berSk- 
ningsenheten om hur de olika signalerna frSn signalkSllorna 9 
Infaller pd givaren 5. 

35 Berakningsenheten beraknar fortldpande position och orlentering 
hos givaren 5. I ett utfSrande av anordningen Sr givaren 5 ut- 
formad att mottaga frdn slgnaikdllorna 9 utsdnda signaler och re- 
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gistrera de mottagna signalernas relativa infallsriktningar i for- 
hdllande till givaren 5. Detta behdver into nodvdndigtvis ske med 
anvandning av optiska signaler, ulan kan aven ske genom an- 
vandning av t ex mikrovagor eller ljudvSgor och antennarrayer, s 
5 k phased-arrays. Givaren kan t ex vara en radarcnhet utformad 
for avgivning av radarvSgor och mottagning av radarekon frSn 
signalkallor i omgivningen. Baserat radarekonas infallsrikt- 
ningar kan berakningsenheten sedan berakna givarens och ddr- 
med det med givaren f6rbundna objektets position och orienter- 
10 ing. 



1 vissa fall uppvisar givaren en yta utformad att mottaga frdn 
signalkdilorna utsdnda signaler och registrera de mottagna sig- 
nalernas relativa infallsriktningar i forhSilande till ytan och/eiler 
15 de mottagna signalernas relativa Infallspositloner pd ytan. HSrvid 
kan t ex en videokamera av CCD-typ och vidvinkellins utnyttjas 
som givare. 

I fig 2 illustreras schematiskt hur signaler fran tre signalkallor 9 
20 infaller pi givaren 5 och hur de mottagna signalernas infalls- 
vinklar fOrhSller sig till varandra. Infallsriktningen far respektlve 
signal definleras av q>i och 9i. dar I = 1. 2 eller 3. Infallsriktning- 
arna ilgger sedan till grund fOr berdkning av den erforderliga ori- 
enterings- och posltionslnformatlonen. 

25 

I korthet kan orienterings< och positlonsberakningen i detta fall 
utforas genom att tre. i det ailmanna fallet fyra, signalkallor 9 ut- 
valjes. riktningarna relativt givaren 5 hos syftllnjerna Ir&n givaren 
5 till dessa signalkallor 9 bestammes, varvid givarens 5 position 

30 och orientering erhSlles genom utnyttjande av syftlinjernas rikt- 
ningar, av signalkallornas 9 kanda positioner och av geometriska 
samband mellan dessa storheter. Signalkallornas 9 positioner 
relativt varandra forutsStts kanda. Alternativt kan signalkallornas 
9 relativa positioner vara kanda indirekt genom att varje kailas 

35 position i ett koordinatsystem ar kant. 
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En givares uppbyggnad och tlllhftrand© berakningskretsars upp- 
byggnad och funktion fjnns sdsom tidigare nSmnt nSrmare be- 
skrjvna \ dot ovan nSmnda svenska patentet nr 444 530, 

5 Signalkdilorna 9 kan vara aktiva signalemltterande kallor, s^som 
ljusemitterande dioder eller dyllka, vara ljus eventuellt kan vara 
pulsat eller modulerat. eller passiva signalkdtlor 9 sdsom reflek- 
terande markorer utfSrda av t ex reflekterande tape. Markarerna 
kan vara plana figurer eller - f5r att uppvlsa samma form obero- 

10 ends av betraktningsriktningen - utgoras av reflekterande kulor. 
Vidare kan markdrerna uppvisa sinsemellan olika form for att 
gora det enkelt for berakningsenheten och dess signalbehand- 
lingskretsar att identlflera och halla isSr de olika markarerna och 
alternatlvt kan i samma syfte markdrer med samma form men 

15 skilda storlekar och/eller "fgrg", varvid I fdrgbegreppet Inkluderas 
aven Icke synliga delar av det elektromagnetiska spektrat, an- 
vandas. Vid anv^ndning av passiva reflekterande signalkallor 9 
kan anordnlngen Inkludera medel far utsSndnlng av signaler av- 
sedda att reflekteras av de reflekterande markarerna. UtsSnd- 

20 ningsmedlen, vilka i sddant fall lampligen dr anordnade i anslut- 
ning till givaren 5. kan t ex uts3nda Infraratt ljus. faretrddesvis 
pulsat eller modulerat med viss frekvens for att t ex kunna sepa- 
rera de aktuella signalerna frSn exempelvis stdrande ljuskailor. 

25 Vid etl alternatlvt utforande kravs inga speciellt anordnade sig- 
nalkallor, utan som signalkallor anvSnds ISmpltga redan beflntliga 
detaljer hos omgivningen. Exempel pS lampliga detaijer ar h8rn, 
hdl och liknande, vilka har ett karakteristiskt utseende och vdlde- 
finierade och kSnda positioner. Vid start av anordningen utpekas 

30 och identifleras dessa detaljer pa iampllgt sdtt, och deras posi- 
tioner bestams och lagras, t ex genom nedladdning fran ett CAD- 
syslem, eller alternatlvt mates de in av givaren. De som signal- 
kallor anvanda detaljerna kan vara belysta enbart av lokalens or- 
dinarle belysning, men givetvis kan vid behov sdrskilda ljuskailor 

35 anordnas tar att ge belysningen anskad intensitet eller anskad 
karaktar. Givetvis kan aven dtminstone vissa av signalkdilorna 
utgoras av speciellt anbringade markarer. t ex av pa mark bak- 
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grund placerade stycken. monster eller figurer av ljus tape. I det 
svenska patentet nr 468 427 beskrivs narmare hur positlonen och 
orlenteringen hos en givare av denna typ kan beraknas. liksom 
uppbyggnaden och funktionen hos en utrustning far verkstSliande 
5 av denna bergkning. 

En viss uppsattning definierade signalkSllor 9 Inkluderade I en 
omgivning kan sdgas utgfira ett visst referenssystenfi i vllket lo- 
kallserlngsorganet 4 inkluderande glvaren 5 fungerar. Da en va- 

10 relse 3 forsedd med lokaliseringsorganet 4 trader In I ett slidant 
referenssystem for samverkan med signalkSllorna 9 benamnes 
detta att lokaliseringsorganet 4 angor referenssystemet och dSr- 
med ett sarskilt referenskoordlnatsystem. Vid ang6randet finns 
olika satt att inhSmta f6r berakningsenheten n&dvandig Informa- 

15 tion om referenssystemet. Antag att ett referenssystem har en 
utstrdckning motsvarande t ex en stdrre lokal, sasom en maskin- 
hall, i vilken en serviceperson ska fSrflytta sig och utfora vissa 
dtgarder. Runtomkring i maskinhallen fInns sdledes en mdngd 
slgnalkallor definierade. Vidare kan maskinhallen s&som bruktlgt 

20 uppvisa ett antal ingSngar vid vilka det Sr mOjIigt att passera in i 
och ut ur maskinhallen. Om nu servicepersonen fSrbunden med 
lokaliseringsorganet avser att git In i maskinhallen, krSvs det j 
det generella fallet fdr att kunna angora referenssystemet att den 
till glvaren kopplade berdknlngsenheten erhdiler information om 

25 var servicepersonen kommer in I maskinhallen, d v s information 
om frdn vilka signalkdilor som givaren mottager signaler. Denna 
information kan erhdilas passivt eller aktivt. Passiv Informations- 
overf6rlng kan ske genom att de signalkallor som ar beiagna vid t 
ex ingdngen dr beiagna sa att de bildar ett for referenssystemet 

30 unikt "monster". Berakningsenheten kanner igen mSnstret och 
kan faststaila dels vilket referenssystem som ska anvandas. dels 
ingdngen genom vifken servicepersonen ska passera. eller har 
passerat. in i maskinhallen. Vid aktiv informationsdverfOring kan 
en sandare. antingen en separat sadan eller en av signalkai- 

35 lorna. vara placerad vid den aktuella ingangen och dS service- 
personen passerar denna sandare 5verf5rs erforderlig informa- 
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tlon om referenssystemet till berSknlngsenheten genom mottag- 
ning av frdn sandaren utsanda signaler. 

Det finns Sven mdjllghet att utnyttja andra Informatlonskailor fdr 
5 att erhSlla information om t ex en varelses position och/eller ori- 
enterlng 1 fSrhSllande till det aktuella referenssystemet. Exem- 
pelvis kan utomhus anvandas etl GPS fcir att faststaila servlce- 
personens positioner dS denne ar pS vSg till masklnhallen. VId 
ingSngen till maskinhailen tar det lokala referenssystemet 6ver 
10 navlgationen, HSrvid kan positlonsbestSmningen med GPS ut- 
nyttjas f6r att vId OvergSngen till det lokala referenssystemet bi- 
std berdkningsenheten med viss Inltlallnformation. sksom vid vil- 
ken byggnad. ddrr etc varelsen befinner sig. 

15 I det lokala referenssystemet kan ett eller flera underreferenssy- 
stem anordnas. Med anvSndning av maskinhailen som exempel 
kan det innebdra att ndgot fdremdl I maskinhailen, sasom en sar- 
sklld maskin. har ett eget referenssystem. Aniednlngen till detta 
kan vara t ex att ffir olika positioner och/eller tlliampningar krdvs 

20 ollka egenskaper hos referenssystemet. Exempelvis kan under- 
referenssystemet vara omflyttningsbart eller rSrIlgt anordnat I 
fdrhdilande till ett dverordnat system. Hos olika lokala referens- 
system eller underreferenssystem kan sSledes antalet signal- 
kailor. signalkailornas placenng. signalkailornas typ och funktion 

25 (aktiva, passlva. utplacerade e t c) variera f5r att tillgodose det 
aktuella behovet. Vid fOrflyttnlng i maskinhailen dr ett f6rhallan- 
devis enkelt referenssystem eventuellt tillrdckllgt, medan det 
eventuellt kravs ett mer avancerat referenssystem kring maski- 
: nen vid vilken servicepersonen ska utffira kontroil, instailning, 

30 reparation eller dylikt. 

* m 

I fi9 3 Sr ett biockschema iilustrerat frdn vilket de olika delarna 
och de tlllhOrande kommunikationsvagarna hos ett utfflrande av 
uppfinning framgar. Lokalisenngsorganet 4 inkluderande givaren 
' 35 5, medlet 7 fer informatlonsoverfOring fran varelsen 3 till lokalise- 
/ ringsorganet 4, medlet 6 fOr informatlonsdverfOring fr^in lokalise- 

ringsorganet 4 till varelsen 3 och den lokala datorenheten 11. 
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kan kommunicera med den externa centraldatordatorenheten 13. 
Vidare framgdr att givaren 5 inhamtar far positions- och orien- 
teringsbestdmningen erforderiig information fr4n signalkailorna 9 
i omgivningen. Vareisen 3 ar mekanlskt fdrbunden med givaren 
5 5. Datorenheten 11 eriialler fran vareisen 3 information via in- 
formationsmottagningsmedlet 7, t ex en mikrofon eller en Inmat- 
ningsenhet, sasom en knappsats. och everfor information via in- 
formationsdelglvningsmedlet 6. t ex en hdigtaiare eller en biid- 
skarm. Det 3r givetvis mOjligt att anordna informationsdverffi- 

10 ringsmedlen i form av en enhet. sSsom en kombinerad dterglv- 
nings- och inmatningsenhet. I fig 3 illustreras ocksi att sdvai 
lokallseringsorganet 4 som centraldatorenheten 13 kan for slg- 
nalOverfOring stS i fdrblndelse med andra ffiremSI 14 i omgiv- 
ningen. Vidare Sr det givetvis mdjiigt att ett eller flera ytterligare 

15 fdremSI Sr Inkluderade i lokaliseringsorganet 4. 

Anvandningen av uppflnningen fOr att faststilla en varelses 3 po- 
sition och/eller orientering tiliampat pd utfdrandet beskrivet i an- 
slutning till fig 1 innefattar att bes6kspersonens 3 position 

20 och/eller orientering i farhSllande till omgivningen faststailes ge- 
nom att personen 3 fdrbinds med lokaliseringsorganet 4 inklude- 
rande en givare 5 sd att personens 3 och givarens 5 inbOrdes po- 
sitioner och/eller orlenterlngar ir anordnade att vara inom ett be- 
grSnsat interval!, varvid givaren 5 genom mottagning av infal- 

25 lande signaler frdn signalkailorna 9 I omgivningen faststaller sin 
position och/eller orientering i ffirhdliande till omgivningen. och 
att varelsens 3 position och/eller orientering faststaHes med hjSIp 
av for givaren 5 faststalld position och/eller orientering. Delta 
upprepas kontinuerllgt dd personen 3 ffirflyttar sig I fOrhSllande 

30 till omgivningen. Positions- och/eller orienteringsbestimningen 
sker alltid I fdrhallande till omgivningen. men sdsom beskrivet 
tidigare kan omgivningen i vissa fall utgOras av enbart 
signalkailorna 9, varfor i sSdant fall det ar nSrmast varelsens 3 
position och/eller orientering I fdrhdilande till dennes fOregSende 

35 position och/eller orientering som i f5rsta hand faststalles. 
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I utffirandeexemplet illustrerat I fig 1. dSr alltsd en mannlska be- 
sdker ett museum, kan uppfinningen nyttjas pd satt att vid be- 
soket kan personen 3 erhdila information om olika tavlor 2 som 
vederbarande betraktar. Genom att givaren 5 kontlnuerllgt kan 

5 faststalla personens 3 position och orientering i rummet 1 sa kan 
(central)datorenheten 11. 13 erhalla information om nar personen 
3 tittar pS en viss tavia 2 och i enlighet mad den informationen 
sanda t ex en ljudmeddelande till betraktaren som innehSller in- 
formation om tavlans 2 konstnSr. ursprung, milningsteknik etc. 

10 Vid betraktelse av konstverk som ger olika upptevelser beroende 
pd betraktelseriktningen kan fiverfdringen av information, t ex I 
form av muslk eller andra ljud, avpassas beroende pa den aktu- 
ella betraktelseriktningen for att fdrstarka dessa egenskaper hos 
konstverket. Vidare kan besOkaren 3 erhdita information om hur 

15 vederborande skali forflytta sig i ffirhSllande till omglvningen fdr 
att hamna i en position och/eller orientering i forhltliande till det 
aktuella objektet. vilken position och/eller orientering medfSr att t 
ex en sarskild upplevelse erhdiles. 



20 Uppfinningen kan liknande satt utnyttjas aven for en vakl som 
har i uppglft att kontrollera lokalen och tillse att alia tavlor finns 
pi sina ratta platser eller fSr en serviceperson som skall gOr t ex 
tekniska instaiiationer. Vakten behbver fdr detta andamil inte 
veta om det i en viss position skall finnas en tavIa eller inte. Det 

25 racker med att vakten fSljer givna instruktloner och Indlrekt eller 
aktivt rapporterar vad vederbfirande observerar i vissa givna 
positioner och betraktelserlktningar s& kan nSgon/nSgot som 
hamtar information frSn (central)datorenheten utvardera Infor- 
mationen och avg6ra om allt ar I sin ordning. Vid fdrflyttning av 

30 vakten kan dennes fdrflyttning dirlgeras pa basis av eller med 
hjalp av positions- och/eller orienteringsinformationen. Exem- 
pelvis kan en operatdr vid centraldatorenheten ge instruktioner 
fortlfipande till vakten hur denne skall rdra sig eller titta under 
vaktrundan, Dessa Instruktioner kan aven vara fSrlnspelade i 

35 handelse en obemannad centraldatorenhet utnyttjas. Samtldigt 
som det harvid ar mdjiigt att medeist uppfinningen kontrollera 
eller pSverka en omgivnings status, t ex tanda/slacka ljus nar 
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vakten passerar en viss position, ar det ocksd givetvis mSJIigt att 
kontrollera att vakten faijer sina instruktioner vad betrSffar ffir- 
flyttningsvSgar och de atgarder som ska utfdras. Harvid kan de 
fdr vakten faststallda positionerna och/eller orienteringarna regl- 
5 streras f6r karttSggning av vaktens f5rflyttning i fdrhallande till 
omgivningen och/eller I fdrhSllande till dennes fdregSende posi- 
tion och/eller orienterlng. Med fordel utnyttjas i detta samman- 
hang abstrakta stationer. 



10 Uppfinningen kan ocksS nyttjas av en konstnar eller en museifS- 
restandare for att erhilla information on^ besdkarnas aktlvltet i 
lokalen och/eller fOr att utforma Idmpliga guldningsrutlner till be- 
sdkarna. Det ar alltsd majllgt att programmera datorenhe- 
ten/datorenheterna 11, 13 sa att en besOkare 3 fortl5pande ges 

15 relevant information baserad pd besOkarens 3 position och/eller 
orlentering och/eiler dnskemal. Vid skapande av en slidan be- 
sdksrutin kan konstnSren sjalv ffirflytta sig i den aktuella omgiv- 
ningen under nyttjande av den uppflnnlngsenllga utrustningen 
och nar vederborande befinner sig I sSrskiida positioner och/eller 

20 orienteringar kan han/hon t ex prata in en speakertext som en 
besfikare 3 sedan kan fd uppspetad i hdriurarna 6 ndr denne. 
inom vissa glvna toleranser, befinner sig I motsvarande position 
och/eller orientering. Det finns aven mfijlighet att lagra informa- 
tion om vllka tavlor 2 som har tittats pS och i vilken utstrSckning, 

25 frSn vilka betraktelseriktningar och avstdnd etc. Denna informa- 
tion kan nyttjas pa olika sstt. t ex av konsthandlare fdr att fast- 
staila vilka objekt som ar populSra och hur objektets piacering i 
rummet pSverkar besdkarens upplevelser m m. 

30 Det skall sdrskilt framhallas att exemptet avseende ett museum 
illustrerat i fig 1 endast ar att betrakta just som ett exempel och 
att atskilliga ekvivalenta tiliampningar for uppfinningen dterfinns 
inom en mangd oilka omrSden. T ex skulle uppfinningen kunna 
anvandas t olika affarer och kdpcentra. 1 stailet fflr tavlor dr da 

35 t ex varor och/eller skyitar de objekt som fdr en besdkare i fOrsta 
hand ar av intresse att studera. Harvid skulle en kund kunna fS 
fortldpande information om oilka varor i anslutning till att veder- 
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bOrande befinner sig I en sSrsklld position och/eller tittar I en viss 
riktning samt information om Idmpliga f6rflyttningsvagar for att 
finna dnskade varor. AffSrsinnehavaren har ocksa p6 samma satt 
som museifarestdndaren mfljlighet att utvardera hur en kund har 
5 forflyttat sig och betraktat de ollka varorna och i vllken ut- 
strackning sd har skett fOr att pa basis dSrav kunna optimera 
affarens utformnlng i syfte att 6ka fdrsaljningen och/elier tillgo- 
dose oiika onskemSI hos kunderna. Vidare kan pS motsvarande 
satt som i museifaliet oiika besOksrutiner fdrprogrammeras, 
10 och/eller skapas on-line, i enlighet med affSrsinnehava- 
rens/besfikarens dnskemdi. Ett alternativ till headset Sr att gi- 
varen i detta fall Sr anordnad pd en kundvagn och att kunden Sr 
mekaniskt ffirbunden med givaren genom att han/hon belt enkelt 
holier i kundvagnen. 

15 

En ytterllgare variant av denna tiliampnlng av uppfinningen Sr il- 
lustrerad i fig 4 och 5. I fig 4 iliustreras en omgivning I form av en 
misshall. I detta utforande ar en mdssbesdkare 3 fdrsedd med 
vasentiigen samma utrustning som i exemplet enligt fig 1, men nu 

20 innefattar lokaliseringsorganet 4 Sven en Stergivnings- och/eller 
inmatningsenhet 15 som kan vara t ex en bdrbar display utformad 
att kommunicera med utrustningen I Svrigt. MSssbesfikaren 3 kan 
via displayen 15 fS information om hur han/hon bOr fOrflytta sig. 
och/eller sjdiv delge bnskemdl siisom hur han/hon dnskar 

25 fOrflytta sig, fOr att pd bista sdtt ta del av det som visas i 
mdsshalien^ finna en toalett eller dylikt. I fig Sa, Sb och 5c dr det 
visat exempel pa vad som kan vara dskSdIiggjort pd displayen da 
mdssbesOkaren 3 befinner sig i de i fig 4 med a-c anglvna punk- 
terna. Pd displayen kan visas en mangd oiika saker, sasom vil- 

30 ken riktning som pekar mot norr. vilken riktning besdkaren 3 b6r 
vaija for att fdija en viss rutt och/eller nd ett visst mdl. eller in- 
formation av annat slag for att pdkalla bes5karens 3 uppmark- 
samhet eller informera denne och/eller fdrmedia reklam. 

35 I fig 6 iliustreras en vakt 3 pa dennes vaktrunda 16 och i f(g 7 
och 8 iliustreras hur en vakt 3 eller serviceperson 3 identifierar 
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ocn rapporterar en skada I en anlSggnlng. narmare bestSmt 
det i utfdrandeexemplet frdgan om ett Idckage hos en ledning. 

Vaktfallet ar i ett antal avseenden analog! med det faU avseende 
5 museum/varuhus som ar illustrerat i fig 1. En viktig skillnad 
avseende hur utrustningen nyttjas ar emeilertid att I det fOregd- 
ende exemplet fungerar limpligen (central)datorenheten 11, 13 
som "Slav" och bes6karen/kunden 3 som "master", r vaktfallet ir 
dSremot f6rh^llandet det omvSnda, d v s vakten 3 Sr "slav" och 

10 (central)datorenheten 11, 13 "master". De namnda begreppen 
master och siav anvands f6r att ange vem eller vad som §r 
styrande. vllket InnebSr t ex att vakten 3 som dr slav styrs av 
(central)datorenheten 1 1. 13 att t ex gd till en viss position me- 
dan besokaren 3 som dr master fritt vdljer ffirflyttningsvdg 16 

15 med blstSnd av (centraf)datorenheten 11, 13 och i 6nskad ut- 
str3cknlng styr vilken information vederbdrande skall erhSlla frdn 
denna/dessa. 

I vaktfallet kan (central)datorenheten 11, 13 anvandas for att 
20 med eller utan Inblandntng av vakten 3 generera en vaktrunda 
16. Vakten 3 behOver Inte erhdila ndgon fSrhandsinformation om 
den aktuella vaktrundan 16 eller vad som skall hdnda utmed 
denna. Vakten 3 leds harvid pa samma sStt som t ex en bes5kare 
3 I tidigare beskrivna utf6randen mot ett bestSmt mSI, men malet 
25 ar forbestamt av eller bestams av (central)datorenheten 11. 13 
och/eller en operat5r av (central)datorenheten 11, 13 och sale- 
des inte av vakten 3 sjaiv. Exempelvis kan det ordnas sS att tvS 
patrullerande vakter m6t8 utan att vakterna ar informerade om 
detta i fdrvdg. VIdare kan andra vakttjanster inforas. sSsom att 
30 vakten vid passering av ett fdremSI I omgivnmgen, t ex en ma- 
skin, skall vidtaga en sarskild itgard fdr att dokumentera statu- 
sen hos detta fdremSI. 

I exemplet Illustrerat i fig 6 ar av tydtlghetsskai vaktens 3 fdrflytt- 
35 ningsvig 16 visad med en streckad linje och pilar. Dessutom ar 
vissa kritiska punkter utmed vaktrundan 16 betecknade A-F. 
Vakten 3 avses att via lokaliseringsorganet 4 erhdila information 
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om hur vederborande ska fftrflytta sig och vilka atgSrder som ska 
utfdras. For detta SndamSl kan lokaiiseringsorganet 4 farutom 
tidigare n^mnda medel ffir OverfSring av information mellan 
varelsen 3 och (central)datorenheten 11, 13 ocksd Inkludera en 
5 av vakten 3 barbar displayenhet. Det innebSr att kommandona till 
vakten 3 langs vaktrundan 16 skulle kunna dverfdras visuellt 
och/eller audioellt och ha foljande innebOrd: vid punkter A och F; 
svSng vSnster 90**. vid punkter B. C och E; svang hOger 90°. 

10 Om vakten 3 I strid med gSllande instruktioner, t ex vid punkten 
A. istdllet skulle gd till hfiger, kan ny Information dverfdras frdn 
{central)datorenheten 11, 13 till vakten 3 ffir att korrigera detta. 
Vakten 3 kan dSrvid erhSila Information om att atergS till den an- 
visade rutten. Det ar ocksd mojligt att ge respektive neka vakten 

15 3 auktorlsation. Om vakten 3 i strid med gdllande instruktioner, t 
ex vid punkten A. istailet skulle gS rakt fram in i det genom 
streckmarkering markerade omrddet 17. kan information med In- 
nebfirden att I detta omrSde 3r det ffirbjudet att vistas 6verffiras 
fran (central )datorenheten 11, 13 till vakten 3 och/elier signaler 

20 att t ex en ddrr 18 ska Idsas f6r att ffirhindra passering kan 
skickas frin (central)datorenheten 11. 13 till en mottagare i om- 
glvningen ffir styrning av dfirrldset. 

P& godtyckiig plats och vid valfri tidpunkt kan vakten 3 anmodas 
25 att intaga en siirskild position och/elier orientering och/eller att 
utffira en sSrskild Stgard. Detta kan ske t ex ffir genomffirande av 
ett ffirfarande for att faststalia om en ffireteelses 22 position 
och/eller orientering i ffirhSllande till en omgivning overstdmmer 
med en referens, Ffirfarandet innefattar att en varelse, hSr vak- 
30 ten 3. sasom tidigare beskrivet forbinds med ett lokaliserings- 
organ 4 inkluderande en givare 5 s& att varelsens 3 och givarens 
5 inbdrdes positioner och/eller orlenteringar ar anordnade att 
vara inom ett begrdnsat interval! och att nSmnda referens defi- 
nieras genom inffirandet av dtminstone ett villkor avseende 
35 lokaliseringsorganets 4 position och/eller orientering i forhdilande 
till omgivningen och att lokaliseringsorganets 4 position och/eller 
orientering i fdrhdllande till omgivningen faststalles medelst gl- 
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varen 5 genom mottagning av infallande signaler fran signalkSllor 
d i omgivningen samt att fdr lokallseringsorganet 4 faststaiid 
positions- och/eller orienteringsinformatlon Jamfdrs med referen- 
sen sa att dtminstone ndgot eventueilt fdrekommande tillstdnd 
5 vid vllket namnda itminstone ena vlHkor ar uppfyllt kan registre- 
ras. Lokallseringsorganet 4 inkluderande givaren 5 kan sdsom 
tidigare beskrivet vara ett sadant som medfOres av varelsen 3 
eiler ett lokaliseringsorgan. inkluderande en givare, som varelsen 
tillfailigt fSrbinds med vid den aktueila positionen. I det i fig 6 

10 illustrerade exemplet skulle vakten 3 dS denne befinner sig vid 
punkten O kunna anmodas att inta en sarskiid position och/etler 
orientering och eventueilt anmodas att vidtaga n&gon ytterligare 
itg^rd i samband darmed, t ex ga in I ett rum 40 genom d&rren 
beiagen vid punkten D ocli medelst givaren 5 faststdlia att en 

15 omkopplare 19 Sr av- eller paslagen. f6r att pa s§ sStt eriialla 
tillstSnd till det markerade omradet 17 och/eiler fSranleda att d5r- 
ren 18 vid punkten E Idses upp sd att han/hon kan fortsatta sin 
vaktrunda 16 till punkten F, 

20 I detta utfdrande inkluderar uppfinningen saledes nSmnda Mmin- 
stone ena referens defmierad genom infdrandet av atminstone ett 
villkor avseende givarens 5 position ocii/eller orientering i fOr- 
hdllande till omgivningen. men aven andra villkor, sasom en 
sSrskild tidpunkt. ett rdstprov etc, kan adderas. Infdrandet av de 

25 uppfinnlngsenliga referenserna kan anvandas som abstrakta sta- 
tioner som t ex en vakt anmodas att besdka. vilket ger en stor 
flexibiiitet i anordnandet av t ex vaktrundor. FastSn det i fig 6 Sr 
lilustrerat vaggar 20 som bildar korridorer i vllka vakten 3 fdr- 
flyttar sig ar det ocksd mojilgt att genom tillsimpning av sarskilt 

30 utformad auktorisation skapa "korridorer", "rum" eller liknande. 
vllka ar abstrakta och definierade genom vissa positions- 
och/eiier orienterlngskoordinater. Vid tiliampning av sddana ab- 
strakta omgivningar kan en person t ex rdra sig fritt Inom en gi- 
ven zon. sasom langs en genomgdngsled i en verkstad, men om 

35 personen avviker fran zonen startas ett larm och/eller personen 
fdr instruktioner via lokaliseringsenheten. Tilldtna respektive otil- 
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IStna zoner kan enkelt skapas, ffirSndras eller aviagsnas alltefter 
det fdreliggande behovet, samt vara otika f5r oiika varelser. 



Med hanvlsning till tldigare beskrivna utfOranden av uppfinningen 
5 kan nSmnas att en annan tlllampning av abstrakta stationer ar att 
en person, t ex en kund utnyttjande uppfinningen vid besdk I en 
affar, erhliller bonus och/eller rabatt om han/hon besdker vissa 
abstrakta stationer. Vid de abstrakta statfonerna kan t ex en vara 
exponeras och harigenom kan en affarslnnehavare dka reklam- 
10 exponeringen i utbyte mot att kunden erhalier en viss belfining. 

I vIssa fall ar namnda atmlnstone ena vHlkor deflnierat genom 
placeringen och/oHer utstrSckningen hos ett I omgivningen fdre- 
kommande fdremal 21. F6r att sSkerstaila att vakten 3 p& ett 

15 enkelt och rationellt sdtt ska kunna placera lokaliseringsorganet 
4, d v s glvaren 5, i dverensstimmelse med referensen kan 
Ibland lokaliseringsorganet 4 och/eller referensf5remaiet vara 
utformat fdr att lokaliseringsorganet 4 och foremaiet 21 ska gd i 
jngrepp med varandra for fixering av lokaliseringsorganet 4 eller 

20 en del darav. och d§rmed av givaren 5, I f5rhallande till fSremaiet 
21 sa att givaren 5 uppfyller namnda Stminstone ena villkor. 
Detta kan tiildmpas f6r att medeist givaren faststaila att t ex en 
spanningsbrytare Sr i ett lage som medfOr att ett annars span- 
nlngssatt omrSde ar spSnningsfritt, sa att en serviceperson kan 

25 passera omrSdet eller utfora arbete I omradet, och fdr att efter 
det att servlcepersonen lamnat omradet p& motsvarande sStl 
faststaila att brytaren ar I ett annat lage som medfor spdnnlngs- 
sattning av omrddet. 

30 pa liknande satt som i musei- och affarsexemplen. kan sarskllda 
vaktrundor upprattas och om de erforderliga signalkailorna ater- 
finns i omgivningen kan en representant for den som tillhanda- 
hailer vakttjansten och en representant f5r kOparen av den- 
samma fdrflytta sig i den aktueiia omgivningen under medfdrande 

35 av ett eller flera iokallserlngsorgan for att tillsammans definiera 
och iagga fast en vaktrunda i enllghet med kundens dnskemdi. 
Det finns harvid mdjilghet att pS plats utforma en viss vakttjanst 



-2001 15:27 FRAN-BJERKENS PiTENTBYRA ^ 4026183760 T-363 P.033/0S4 F-68B 

+026183760 

Jnfct Patent- ochregveftet 
32 2001 -as- 7 8 

Hovodfaxen Kowon 

och sdledes komma Overens om vilka moment som ska ingd vid 
bevakningen. Exempelvis kan abstrakta stationer och auktorlsa- 
tioner definleras. fardvflgar och betraktelserlktnfngar Wr vakten 3 
fastiaggas etc. 

5 

I fig 7 och 8 illustreras hur en fdreteelse 22 hos en omglvning \o- 
kaliseras. Denna tillampnlng av uppfinningen Innefattar att en va- 
rels© 3 fdrbinds med ett lokaliseringsorgan 4 inkluderande en gl- 
vare 5 fdrbunden med ett don 23 avsett fer utpekande av f6rete- 

10 elser 22 i omgivningen. att pekdonet 23 riktas av varelsen 3 mot 
fOreteelsen 22 fran atminstone en pekposition 26, varvid givaren 
5 genom mottagning av infallande signaler fran signalkailor 9 I 
omgivningen faststaller sin position och/eller orientering och dSr- 
med for namnda atminstone ena pekposition 26 faststdlier pekdo- 

15 nets 23 position och/eller orientering I fdrhSllande till omgiv- 
ningen, och att den utpekade fdreteelsens 22 position och/eller 
orientering I fdrhSliande till omgivningen faststdlies med hjSip av 
f6r pekdonet 23 faststdlld position och/eller orientering. FOr att 
utfdra detta tnkluderar lokaliserlngsorganet 4 det med givaren 5 

20 mekaniskt forbundna och av varelsen 3 barbara pekdonet 23 fdr 
inriktning I f5rhSllande till f5reteelser 22 I omgivningen. En 
serviceperson 3 riktar pekdonet 23 mot en lackande ledning 24. 
Pekdonet 23 kan inkiudera ett medei 25 for utsSndning av riktad 
eiektromagnetisk strSlning. sdsom laserljus eiler Itknande. HSrvid 

25 kan pekdonet 23 med precision riktas mot den aktuella 
fflreteelsen 22 samtidigt som givaren 5 tiilhandahSlier information 
om pekdonets 23 position och/eller orientering i ferhSllande till 
omgivningen, For att sedan bestSmma fSreteeisens 22, hdr 
vattenledningsiackagets 22. position i ferhallande till 

30 omgivningen kan fdrfarandet upprepas fran en elier flora andra 
skilda positioner fdr pekdonet 23. Lampligen bekrdftar service- 
personen 3 att en utpekning dnskas registreras genom att verlfl- 
era att pekdonet 23 Sr placerat i en position i viiken en utpekning 
skall genomfdras. Verifiering kan genomfdras pa minga olika 

35 satt, exempelvis genom att varelsen pdverkar ett aktiveringsdon 
hos pekdonet, sdsom en knapp eller dyiikt. elier genom att prata i 
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en mikrofon kopplad till (central)datorenheten 11,13 eller genom 
att halla pekdonet stilla under en viss tid etc* 



I fig 8 visas personen 3 i en annan position 27 I fdrhdilande till 
5 omgivningen. Medelst Information cm pekdonets 23 position och 
orientering f6r tvS oiika positioner 26, 27 ! vilka pekdonet 23 ar 
riktat mot den aktuella foreteelsen 22 kan den aktuella farete- 
elsens 22 position berSknas. Aiternativt kan ( kombination med 
positions- och orlenteringsbestamningen utford medelst givaren 5 
10 annan information utnyttjas, sdsom en eller flera modeller av 
omgivningen. Med utnyttjande av en model! av omgivningen kan i 
vissa fall den aktuella fdreteelsens 22 position faststdlias genom 
att pekdonet 23 inkluderande givaren 5 riktas mot ffireteeisen 22 
enbart frdn en position. 

15 

Lokallserlngsorganet 4 skulle ocksa kunna inkludera en sensor 
fdr att parallellt med positions- och/eller orienterlngsbestSm* 
ningen upptaga information frSn omgivningen genom registrering 
eller mStnlng av en eller flera egenskaper som omgivningen upp- 

20 visar i en eller flera positioner och/eller riktningar. Med en sadan 
anordning kan andra ffireteelser, Inkluderande sddana som ej 
kan pdvisas visuellt, lokaliseras. Exempeivis skulle en strai- 
ningsdetektor anbringad i pekdonet mdjliggdra detektering och 
lokalisering av ett radioaktivt lackage. Dot ar ocksa mdjilgt att 

25 forse lokallserlngsorganet med en kamera» sdsom en videoka- 
mera. genom att anbringa kameran pd t ex pekdonet, eller p& 
annan Idmplig plats, t ex genom att varelsen helt enkelt bdr med 
sig kameran. i syfte att erhalla ytterligare Information genom 
bildupptagning av omgivningen i anslutning till posittons- 

30 och/eller orlenteringsbestamningen. 

Under hdnvisning till fig 9 beskrivs uppfinningen i samband med 
tiliampningen att medelst en varelse 3 faststaila ett objekts 30 
position och/eller orientering i forhSllande till en omgivnmg. 
35 Ffirfarandet innefattar att varelsen 3, t ex en vakt eller en servi- 
ceperson, fdrbinds med ett lokaliseringsorgan 4 inkluderande en 
givare 5, att loicaiiseringsorganet 4 av varelsen 3 placeras i 
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mekanlsk kontakt med objektet 30, att lokaliseringsorganets 4 
position och/eller orlentering I f6rhdilande till omglvningen fast- 
stailes medelst givaren 5 genom mottagning av Infaltande sig- 
naler frdn signalkallor 9 I omgivningen, och att objektets 30 po- 
5 sition och/eller orientering faststailes med hjalp av fdr lokallse- 
rlngsorganet 4 faststdlld position och/eller orientering. I fig 9 
visas ett rOr 29 InnehSllande ett strdmmande medium. ROret 29 
fir fdrsett med en fl6desmfitningsutrustning 31 och en ventil 32 
ffir ragiering av mediets fidde. Ventilen 32 kan justeras medelst 

10 ett vred 30 och darigenom kan fl6det regleras. FOr oiika instfill- 
ningar av vredet 30 erhalls sSIedes olika fl6den i rSret. Uppfin- 
nlngen har i detta sammanhang ett flertal tiliampningar. F5rst av 
allt ska emellertid framhdilas att det i fig 9 illustrerade utfOrandet 
endast fir att betrakta som ett exempel och fastfin uppfinnlngen 

15 fiskfidiiggers med hjfilp av ovannfimnda ventil 32 sfi kan den tiil- 
Ifimpas pi liknande sfitt tillsammans med ett godtyckllgt objekt 
30. I detta exempel fir vredet 30 utformat f6r mottagning av en 
del av lokaliserlngsorganet 4 inkluderande givaren 5. Givaren 5 
fir fdrbunden med en varelse 3, lampligen en mannlska, t ex ge- 

20 nom att personen 3 haller en del av lokaliserlngsorganet 4 i han- 
den. 

Lampligen fir lokaliserlngsorganet 4 och referensfaremfilet. d v s 
vredet 30, utformade far att gd i Ingrepp med varandra f6r fixe- 

25 ring av lokallseringsorganet 4 och darmed av givaren 5 i fttrhSl- 
lande till vredet 30. Det genomfors har genom att en kllformad 
tapp 41 fars ned I ett motsvarande kllformat spar 42. HSrvId finns 
mdjilghet att faststalla, kalibrera och/eller installa vredets 30 po- 
sition och/eller orientering. Exempelvis kan servicepersonen 3 

30 genom att anbringa lokaliserlngsorganet 4 vid vredet 30 faststfilla 
att vredet 30 befinner sig i anskat Ifige och/eller averfara infor- 
mation om vredets 30 position och/eller orientering till (cen- 
tral)datorenheten 11. 13. Informationen kan anvfindas f6r att 
kontrollera tillstdndet hos t ex en teknisk process av ndgot slag. 

35 VIdare finns mdjilghet att utvfirdera en teknisk funktion genom att 
se hur denna pfiverkas av olika Instfillnlngar hos det aktueila 
faremfilet. I exemplet skulle ventilen 32 t ex kunna kalibreras ge- 
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nom att direkta flddesmatningar utf6rs medelst fl5desmatningsut- 
rustningen 31 f6r oiika instdltningar av vredet 30, vilka instdil- 
ningar 3r faststallda med hjaip av med givaren 5 producerad po- 
sitions- och/eller orienteringsinformation. 

5 

En annan tillampning av uppfinningen dr avsdkning och kartldgg- 
ning av ett fdremdl, ett omrdde eller en volym. I fig 10 dr ett om- 
rSde 33 schematlskt lllustrerat, vllket omrade Ran vara t ex ett 
industriomrade i anslutnlng till en hamn som onskas avsdkas for 

10 att utreda cm narkotika finns i omrSdet. I detta fall Sr varelsen 3 
Idmpligen en utbildad narkotlkahund 3 som farbinds med givaren 
5 medelst ett band 8 runt halsen eller magen. Lokaliseringsor- 
ganet 4 innefattar ocksd Idmpligen en datorenhet 1 1 och/eller lo- 
kaliserlngsorganet 4 stdr i fOrbindeise med en central datorenhet. 

15 Givaren 5 faststailer sdsom tidigare beskrivet kontlnuerligt sin 
position och/eller orlentering genom mottagnlng av infailande 
signaler fran signatkailor 9 i omgivningen. och medelst fdr 
givaren 5 faststaltd position och/eller orientering kan hundens 3 
position och/eller orientering faststailas. Detta gOr det mfijligt att 

20 kartldgga varelsens 3 ffirflyttning i ffirhdilande till omgivningen. 
Vidare kan registreras vid vilken tidpunkt hunden 3 har/hade en 
viss position och/eller orientering. 

Vid fdrfiyttning av varelsen 3 I fdrhSllande till omgivningen kan 
25 det registreras och kartiaggas en eller flera egenskaper hos om- 
givningen. I detta fall kan registreras huruvida narkotika finns pd 
platsen eller Inte. Denna reglstrering kan ske ph basis av hun- 
dens 3 upptradande. Exempelvis om hunden 3 r6r sig normalt fd- 
religger troligen Inte nSgon narkotika medan om hunden 3 befin- 
30 nes fdrflytta och/eller rdra sig pi ett speciellt satt vid en vIss 
plats kan narkotika f6religga. Hunden 3 skulle ocksS kunna skaila 
nSr denne hittat nSgot sSrskllt och medelst en i lokallseringsor- 
i:^' ganet 4 inkluderad mikrofon och 6vriga kommunlkationsmedel 

' ". redan beskrivna, skulle hundskallet kunna 6verf6ras till (cen- 

!"]■ 35 tral)datorenheten 11. Givetvis skulle information Sven kunna 
' SverfOras till motsatt riktning i form av kommandon till hunden 3. 

Varelsen 3 kan under det alt dennes position och/eller orlenter- 
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ing fortldpande faststalles. farflytta sig pd ett icke fSrutsSgbart 
satt. Det ar emellertid ocksd mOjUgt att dressera hunden 3 att 
fdrflytta sig. eller rfira sig, pd ett Intranat satt och darvld kan 
uppflnnlngen anvSndas dels sSsom beskrivet ovan. dels for att 
5 ova hunden 3 att utfora en viss rSrelse och/eller fdrflyttnlng. 

En annan tlllampning Sr harvid att i forskningssyfte dokumentera 
hur olika djur r6r sig i olika sammanhang. Exempelvis skulle en 
hast kunna f6rses med en eller flera givare anordnade pa has- 
10 tens ben fdr att kartiagga dennes rOrelseschema. 

I utfOrandeexemplet avseende narkotikahunden 3 kan fdrfarandet 
utforas med eller utan hundfSrare. Undvarande av hundfdrare ger 
betydande kostnadsbesparingar. VIdare finns givetvis andra lik- 
15 nande tiliampningar. sasom sdknlng efter bomber i byggnader. 

En annan tiliampning ar direkt och Indirekt minrdjning genom sa- 
kerstailande respektive dokumentering av minfria omraden. I om- 
raden dar det fdrekommer minor, sarkilt trampminor, kan uppfln- 

20 ningen utnyttjas genom att vareiser forses med lokallseringsor- 
gan. De positioner i fdrhillande till omgivningen som manniskor 
eller djur fdrsedda med lokaliseringsorgan har befunnits sig i, 
kan registreras under det att dessa manniskor. boskap etc ror sig 
pa normalt satt i omgivningen. d v s sasom de skulle ha gjort 

25 aven I frdnvaro av lokaltseringsorganen. Harlgenom kan pa ett 
effektlvt satt minfria positioner dokumenteras ffir att skapa Infor- 
mation om minfria omriden och framkomliga vagar. Det ar givet- 
vis ocksa mojilgt att mer systematlskt undersoka om minor finns i 
ett omrade genom att t ex lata en eller flera hundar upprepat 

30 betrada omrddet dar minor misstanks ffireligga tills tillracklig po- 
sltionslnformation erhdites fdr att omrSdet skall anses vara min- 
fritt. 

I figur 1 1 illustreras ett lokaliseringsorgan 4 Inkluderande ett f6r- 
35 bindningsmedel 8 i form av ett armband anordnat pa en arm 34 
f6r anvandning som elektronisk fotboja. Lokallseringsorganet 4 
star i fdrbindelse med en larmenhet 35, vilken lampiigen kan vara 
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inkluderad i armbandet, f5r signal5verf6ring mellan lokall- 
seringsorganet 4 och larmenheten 35. Larmenheten 35 skulle 
dock kunna vara separat anordnad godtycklig plats i omgiv- 
ningen. Larmenheten 35 Sr lampligen anordnad att f6r vissa krl- 
5 terler avge en ljudsignal och/eller signaler till en (cen- 
tral)datorenhet, Dessa kriterler kan vara t ex att givaren 5 fast- 
stailt att personen 3 som bar armbandet befinner sig 1 en otilldten 
position och/eller orientering, att givaren 5 inte dr pdsiagen, att 
givaren 5 inte fungerar som avsett, att ffirblndelsen mellan lokall- 

10 seringsorganet 4 och larmenheten 35 ar bruten eller att larmen- 
heten 35 avISgsnats fran sin avsedda position. Larmenheten 36 
ar lampligen sa beskaffad att det krSvs ett sarskilt verktyg f6r att 
aviagsna den frdn sin position vid exempelvis armbandet sS att 
sddan aviagsning utford utan att dverkan gdrs pS larmenheten 35 

15 eller annan del av anordningen endast kan utfdras av behdrig 
person med tillgdng till namnda verktyg. 

Genom att forbinda personen 3 med lokaliseringsorganet 4 och 
uppratta en fdrbindelse for kommunikation mellan detta och 

20 larmenheten 35 erhdils an effektiv s k elektronisk fotboja med 
unika egenskaper. FrSn lokaliseringsorganet 4 kan om sd Onskas 
kontinuerllgt dverfdras information om personens 3 position 
och/eller orientering till en extern dvervakningscentral. men detta 
ar inte alls nodvandigt for genomfdrandet av Svervakningen. 

25 Overfering av positions- och/eller orienteringsinformation till 
dvervakningscentralen kan ske vid valfria tillfailen, sSsom vid 
larm. felfunktion eller vid manipulation, elier nagon Overfdring 
behdver inte ske fiverhuvudtaget. En stor fdrdel med uppfin- 
ningen ar sdledes att den mfijliggdr dvervakning utan att signaler 

30 beh6ver sandas ut frSn lokaliseringsorganet 4 till en mottagare i 
omgivningen. Anordningen enllgt uppfinningen krSver endast att 
signaler Overfdrs frSn omgivningen till lokaliseringsorganet 4, 
vilka signaler inte innehSller nagon information om var varelsen 3 
befinner sig, och hSrigenom kan bararen av fotbojan skyddas mot 

35 obehorig aviyssning och spdrning. Detta minskar avsevart, eller 
elrminerar helt, risken fbr att manniskor som ar ett hot mot per- 
sonens 3 sakerhet ska kunna spdra denne genom aviyssning. 
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Vidare bar namnas att all i denna ansokning beskriven signal- 
overforing. sarskilt den mellan varelsen 3 och (cen- 
tral)datorenheten 11. 13. kan givetvis krypteras och/eller kom- 
5 primeras medelst beflntlig teknik fOr att fOrhindra obehSrig av- 
lyssntng respektive astadkomma snabbsSndning. 



T-3B3 P. 040/054 F-BOfi 

Wtt. Patent- och req.veftet 
2001 -05- 1 8 

Huvudfaxen Kasson 
Patentkrav 

1. Anordning ffir att faststaila en varelses (3) position och/elter 
orlentering i forhallande till en omgivning, kannetecknad 
darav, att den Innefattar ett med varelsen forbundet lokall- 
seringsorgan (4) Inkluderande en givare (5) anordnad att 
faststalla sin position och/eller orienterlng i f&rhSllande till 
omgivningen genom att mottaga infallande signaler frdn 
signalkailor (9) i omgivningen och registrera de mottagna 
signalernas reiativa infailsriktnlngar i forhditande till giva* 
ren, och ett medel (8) medelst vilket varelsen och gtvaren 
ar sa f&rbundna att varelsens och givarens inb6rdes posi- 
tioner och/eller orienteringar Sir anordnade att vara inom ett 
begrSnsat Intervall, for att medelst Information om givarens 
position och/eller orientering faststdlla positionen och/eller 
orienterlngen for varelsen. 

2. Anordning f6r att faststdlla en varelses (3) position och/eller 
orientering i forhailande till en omgivning, kannetecknad 
dSrav, att den Innefattar ett med varelsen ffirbundet lokali- 
seringsorgan (4) inkluderande en givare (5) anordnad att 
faststalla sin position och/eller orientering i fdrhdilande till 
omgivningen genom att mottaga infallande optiska signaler 
frSn signalkillor (9) 1 omgivningen, och ett medel (8) me* 
deist vilket varelsen och givaren ar sa ffirbundna att varel- 
sens och givarens inbdrdes positioner och/eller orienter- 
ingar ar anordnade att vara inom ett begransat intervail. f6r 
att medelst information om givarens position och/eller ori- 
entering faststalla positionen och/eller orienterlngen for va- 
relsen. 

3. Anordning enllgt krav 1 eller 2, kannetecknad ddrav, att 
givaren (5) Sr anordnad att vid inbbrdes forflyttning av giva- 
ren och omgivningen upprepat faststalla sin position 
och/eller orientering i fOrhSllande till omgivningen. 
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Anordning enligt ndgot f6regaencle krav. kSnnetecknad 
darav, att givaren (5) dr anordnad att vid inbfirdes fSrflytt- 
ning av givaren och omgivningen vara fritt flyttbar och me- 
kaniskt ostyrd av omgivningen I ett godtyckilgt koordinatsy- 
stem. 

Anordning enligt nagot fdregaende krav, kannetecknad 
darav, att givaren (5) Sr anordnad att faststalla sin position 
och/eller orientering med avseende pd minst tva frihetsgra- 
der i fdrlidllande till omgivningen. 

Anordning enligt krav 5, kannateeknad dSrav. att givaren 
(5) dr anordnad att faststalla sin position och/eller orienter- 
ing med avseende pa minst tre frihetsgrader i farhdtiande 
till omgivningen. 

Anordning enligt krav 6, kSnnetecknad ddrav, att givaren 
(5) dr anordnad att faststdila sin position och orientering 
med avseende pa minst fyra frihetsgrader i fSrhdIlande till 
omgivningen. 

Anordning enligt ndgot fdregaende krav, kSnnetecknad 
darav, att lokaliseringsorganet (4) innefattar ett medel (6, 
15) f5r overffiring av information till varelsen (3). 

Anordning enligt nagot f6regdende krav, kannetecknad 
dSrav, att lokaliseringsorganet (4) inkluderar ett med giva- 
ren (5) mekaniskt fdrbundet och av varelsen (3) barbart 
pekdon (23) f5r inriktning i fdrhdilande till foreteeiser (22) t 
omgivningen. 



0. Anordning enligt krav 9, kannetecknad ddrav. att pekdonet 
(23) Innefattar ett medel (25) fdr utsandning av riktad elek- 
tromagnetisk straining. 
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11. Anordning eniigt ndgot fdregdende krav. kannfttftcknai^ 

d§rav, att iokaliseringsorganet (4) Innefattar ett medei (7, 
15) f6r mottagning av Information frSn varelsen (3). 

5 12. Anordning enligt nSgot fOregiende krav, kannetecknad 
dSrav. att den inkluderar ett medel (10) fdr kommunikation 
mellan Iokaliseringsorganet (4) och en enhet i omgivningen. 

13. Anordning eniigt ndgot fSregdende krav, kannetecknad 
10 d3rav. att den inkluderar atmlnstone en referens definierad 

genom infdrandet av atmlnstone ett villkor avseende giva- 
rens (5) position och/eller orlentering i forhSllande till om- 
givningen. 

15 14. Anordning eniigt krav 13. kannetecknad dSrav. att nflmnda 
Stmlnstone ena villkor Sr relaterat till placeringen och/eller 
utstrSckningen hos ett I omgivningen fdrekommande f5re- 
mdl (21, 30) sa att placering av Iokaliseringsorganet (4) i 
mekanisk kontakt med fdremSlet kravs f6r att uppfylla 

20 namnda Atmlnstone ena villkor. 

15. Anordning eniigt krav 14. kannetecknad dSrav. att Iokalise- 
ringsorganet (4) och/eller f5remdlet (21. 30) Sr utformat fdr 
att Iokaliseringsorganet och fdremdiet ska ga i Ingrepp med 

25 varandra fdr fixering av Iokaliseringsorganet eller en del 

darav och dirmed av givaren (5) i f5rhdl!ande till fdremalet 
sd att givaren uppfyller namnda atmlnstone ena villkor. 

16. Anordning eniigt krav 12 och ndgot av kraven 14 och 15, 
30 kannetecknad darav, att kommunikationsmedlet (10) Sr 

anordnat att uppratta en fdrbindelse fdr signaldverfdring 
mellan Iokaliseringsorganet (4) och nSmnda foremdL 

17. Anordning enligt nagot foregdende krav, kannetecknad 
35 darav, att Iokaliseringsorganet (4) inkluderar en sensor for 

upptagning av information frdn omgivningen genom regi- 
strerlng eller matning av en eller flora egenskaper som om- 
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glvnlngen uppvisar i en eller flera positfoner och/eller rikt- 
nfngar. 

18. Anordning enllgt krav 9 eller 10 och enllgt krav 17. kgnne- 
5 yeckn^d dSrav, att sensorn ar inkiuderad i pekdonet (23). 

19. Anordning enllgt nSgot av kraven 2-18, kannatecknad 
d3rav. att givaren (5) ar ulformad att mottaga frSn signalkai- 
lorna (9) utsdnda signaler och reglstrera de mottagna sig- 

10 nalernas relativa infallsriktningar i forhdilande till givaren. 

20. Anordning enligt krav 1 eller 19. kannetecknad darav, att 
givaren (5) uppvisar en yta utformad att mottaga fr&n slg- 
nalkSllorna (9) utsSnda signaler och reglstrera de mottagna 

15 signalernas relativa infallsriktningar I f5rhSllande till ytan. 

21. Anordning enllgt ndgot foregdende krav. kannetecknad 
darav. att givaren (5) ir anordnad att frSn slgnalkailorna 
(9), vllka utgdrs av ^itmlnstone tre skllda signalkailor i om- 

20 givningen, mottaga de mellan slgnalkailorna och givaren sig 

ratllnjigt fortplantande signalerna. 

22. Anordning enllgt ndgot fdregdende krav. kannetecknad 
darav. att den inkluderar slgnalkailorna (9) anordnade i om- 

25 givningen. 

23. Anordning enligt nagot fOregiende krav, kannetecknad 
: -;; darav. att slgnalkailorna (9) utgors av aktiva signalemit- 

terande signalkailor. 



30 



24. Anordning enllgt ndgot av kraven 1-22, kannetecknad 
darav. att slgnalkailorna (g) utgdrs av passlva organ re- 
flekterande mot organen Infallande signaler. 



35 



25. Anordning enligt krav 24. kannetecknad darav, att den in- 
kluderar medel for utsandning av signaler och att signal- 
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kailorna (9) utgors av ndmnda passive organ reflekterande 
signalerna utsdnda frdn signalutsSndningsmedlen. 

26. Anordning enligt ndgot foregdende krav. kannetecknad 
darav, att givaren (5) uppvisar en yta utformad att mottaga 
fran signalksillorna (9) utsanda signaler och registrera de 
mottagna signalernas relativa infallspositioner p& ytan. 

27. Anordning enligt krav 1. kSnncteeknad ddrav. att givaren 
(5) 3r anordnad att faststaila sin position och/eller orienter> 
Ing i fdrhailande till omgivningen genom att mottaga lnfal< 
lande optiska signaler frikn signalkdilorna (9) i omgivningen. 

28. Anvdndning av en anordning enligt ndgot av kraven 1-27 far 
att faststaila och/eller dirigera och/eller optimera en varel- 
ses (3) fSrflyttning. 

29. Anv§ndnlng av en anordning enligt nagot av kraven 1-27 f6r 
att faststdlla en varelses (3) betraktelserlktning. 

30. Anvdndnlng av en anordning enligt ndgot av kraven 1-27 fflr 
att lara en varelse (3) att utf6ra en viss rdrelse. 

31. Anvandning av en anordning enligt nSgot av kraven 1-27 fdr 
att igra varelsen (3) att fdija en sdrskild fdrflyttningsvag 
(16). 

32. AnvSndning av en anordning enligt nagot av kraven 1-27 for 
att faststaila ndrvaron av ett objekt (2. 3, 19. 30) i en om- 
givning. 

33. Anvandning av en anordning enligt nSgot av kraven 1-27 f5r 
att identifiera och/eller mata in och/eller markera ett objekt 
(2. 3. 19, 30) I onngivningen. 



34. 



Anvdndning av en anordning enligt ndgot av kraven 1-27 fdr 
att ge auktorisation till en varelse (3). 
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35. Anvandning enligt krav 34 fdr att ge auktorisation till en va- 
relse (3) att befinna sig i en viss position och/eller orien- 
tering. 

5 

36. Anvdndning enligt krav 34 fdr att ge auktorisation till en va- 
relse (3) att utfOra en viss handling. 

37. Anvdndning av en anordning enligt nagot av kraven 1-27 f3r 
10 att varna och/eller fOrhlndra en varelse (3) att besOka ett 

visst omrdde (17). 



15 



38. Anvandning av en anordning enligt nSgot av kraven 1-27 fdr 
styrning av en funktion hos ett objekt (19. 30). 

39. AnvSndning av en anordning enligt ndgot av kraven 1-27 for 
att faetstaila om en dtgird vidtagits. 



■ 
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Sammandraq 

En anordning for att faststSlla en varelses (3) position ocii/eiler 
orientering i fOrh^llande tili en omgivning innefattande ett med 
5 varelsen (3) f5rbundet iokaliserlngsorgan (4) inl^iuderande en 
givare (5) anordnad att faststalla sin position och/eiler orientering 
1 forhdiiande till omgivningen genom att mottaga infallande 
signaler frlin signalkailor (9) i omgivningen och registrera de 
mottagna signaiernas relativa infailsrilctnlngar I fiirhdilande till 

10 givaren (5). och ett medel (8) medelst vilket varelsen (3) och gi- 
varen (5) Sr sa forbundna att varelsens (3) och givarens (5) In- 
bardes positioner och/eller orienteringar ar anordnade att vara 
inom ett begrSnsat intervall. fSr att medelst information om giva- 
rens (5) position och/eller orientering faststdlia positionen 

15 och/eller orlenteringen f6r varelsen (3). 
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